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Liebe Leserin, lieber Leser,

vor Thnen liegt der achte Jahresbericht des Instituts
fiir Informatik. Ich mdchte Sie in den nédchsten
Zeilen durch die Highlights des Jahres fiihren und
auch die personellen Verdnderungen ansprechen.

Das wichtigste Ereignis war sicherlich am
29.09.2011 die feierliche Eroffnung der
Aulenstelle Osnabriick des Bremer Robotics
Innovation Center (RIC) des Deutschen
Forschungsinstituts fiir Kiinstliche Intelligenz
(DFKI). Die niedersidchsische Wissenschafts-
ministerin Prof. Dr. Johanna Wanka wertete die
Einrichtung der DFKI-AuBenstelle als gute
Moglichkeit, das Profil der Universitét weiter zu
schirfen. Zusammen mit Universitdtsprasident
Claus Rollinger hatte sich Kollege Hertzberg zwei
Jahre lang intensiv um diese Grof3forschungs-
einrichtung bemiiht und er wird nun den formalen
Vertrag mit Projekten zur semantischen
Interpretation von Sensordaten mit Leben fiillen.

Die im letzten Jahresbericht erwidhnte Fraunhofer
Projektgruppe zum Thema eLearning wird weiter-
hin von Dr. Tobias Thelen vorangetrieben. Der
ausgehandelte Vertrag sollte in wenigen Monaten
fiir das Land Niedersachsen und die Fraunhofer
Gesellschaft unterschriftsreif sein.

Das Besetzungsverfahren zur Harting-Stiftungs-
professur ist zum Jahresende auf die Zielgerade
eingebogen. Dr. Nils Aschenbruck von der
Universitit Bonn hat den Ruf auf die Professur
"Verteilte Systeme" erhalten und verhandelt zur
Zeit mit Prasident und Institut iiber seine Aus-
stattung. Hoffen wir, dass wir zum kommenden
Sommersemester einen neuen Kollegen an Bord
haben.

Die weiteren personellen Veranderungen ergeben
sich wie folgt:

Dr. Stefan Stiene hatte die Uni nach der Promotion
verlassen, ist aber nun nach einem Abstecher zur
Firma Rosen als wissenschaftlicher Mitarbeiter im
DFKI wieder in die rdumliche und inhaltliche Ndhe
der AG Wissensbasierte Systeme gezogen. Weitere
Zugénge dieser AG sind Dipl.-Inform. (FH)
Thomas Schiiler als Stipendiat der Heinrich-Bol1-
Stiftung sowie Sebastian Stock, M.Sc., als
Mitarbeiter im Projekt RACE. Auch sein Mitstreiter
Dipl.-Inform. Martin Giinther wird iiber dieses
Projekt nun finanziert.

Von der AG Technische Informatik wechselte
Holger Finger, M.Sc., zum Institut fiir Kognitions-
wissenschaften und Dipl.-Phys. Raphael-Sung
Hardt zur Firma Rosen. Andreas Rickling, M.Sc.,
landete in der freien Wirtschaft als Software-
Entwickler. Neu hinzu kam Dipl.-Systemwiss.
Christian Lintze, gefordert vom BMBF.

Die AG Software Engineering wurde verstarkt
durch Padma Iyenghar, M.Sc., gefordert {iber ein
DAAD-Stipendium.

Von der AG Kombinatorische Optimierung
wechselte Dr. Christian Viergutz nach seiner
Promotion zu Bayer Leverkusen. Neuzugénge sind
Mareike Paul, M.Sc., und Dipl.-Math. Stefan
Waldherr. Dipl.-Systemwiss. Florian Bruns wird
nun tber ein F&E-Projekt beschéftigt.

In der AG Medieninformatik hat Nicolas Neubauer,
M.Sc., die Nachfolge von Dr. Patrick Fox ange-
treten, der nach seiner Promotion ein Start-Up-
Unternehmen fiir Smartphone-Spiele gegriindet hat.

Viel Spal beim Lesen wiinscht Thnen

(e W@f@

Oliver Vornberger
Geschaftsfihrender Direktor
im Februar 2012
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Institut fiir Informatik

Sekretariat

Astrid Heinze

Anne Kolhosser

Ursula Mesch

Martina Schmitz-Barton

Technik
Marie-Dominique Guyard
Friedhelm Hofmeyer, Dipl.-Phys.

Arbeitsgruppe Theoretische
Informatik/Bioinformatik
Volker Sperschneider, Prof. Dr.
Lena Scheubert, Dipl.-Bioinf.

Arbeitsgruppe Kombinatorische Optimierung
Sigrid Knust, Prof. Dr.

Florian Bruns, Dipl.-Systemwiss.

Mareike Paul, M.Sc.

Christian Viergutz, Dr.

Stefan Waldherr, Dipl.-Math.

Arbeitsgruppe Medieninformatik
Oliver Vornberger, Prof. Dr.
Patrick Fox, Dr.

Martin Gieseking, Dr.

Nicolas Neubauer, M.Sc.

Tobias Thelen, Dr.

Henning Wenke, M.Sc.

Arbeitsgruppe Software Engineering
Elke Pulvermiiller, Juniorprof. Dr.-Ing.
Jutta Goers, Dr.

Padma Iyenghar, M.Sc.

Wolfgang Runte, Dipl.-Inf.

Arbeitsgruppe Technische Informatik
Werner Brockmann, Prof. Dr.-Ing.
Andreas Buschermohle, M.Sc.

Holger Finger, M.Sc.

Raphael-Sung Hardt, Dipl.-Phys.

Jens Hiillsmann, M.Sc.

Christian Lintze, Dipl.-Systemwiss.
Andreas Rickling, M.Sc.

Nils Rosemann, M.Sc.

Arbeitsgruppe Wissensbasierte Systeme
Joachim Hertzberg, Prof. Dr.

Sven Albrecht, M.Sc.

Martin Giinther, Dipl.-Inf.

Kai Lingemann, Dipl.-Inf.

Thomas Schiiler, Dipl.-Inf. (FH)

Jochen Sprickerhof, Dipl.-Systemwiss.
Sebastian Stock, M.Sc.

Thomas Wiemann, M.Sc.

Arbeitsgruppe Didaktik der Informatik
Joachim Hertzberg, Prof. Dr.
Jorn Heidemann, StR.

Institutsvorstand

Professoren
Joachim Hertzberg
Sigrid Knust
Oliver Vornberger

wissenschaftlicher Mitarbeiter
Thomas Wiemann

nichtwissenschaftliche Mitarbeiterin
Astrid Heinze

Student
Dietrich Heidt

Lehrbeauftragte

Werner Gieseke, Dr. (Gymnasium Carolinum)
Peter Heyers, RA (HEYERS Rechtsanwilte,
Osnabriick)

Markus Ketterl, Dipl.-Inf. (FH)

(Fraunhofer Institut fiir Intelligente Analyse- und
Informationssysteme [AIS seit 10/2011)
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Forschungsprofil

Das Institut fiir Informatik ist derzeit mit 7 Professuren/Arbeitsgruppen - davon eine bis 2013 befristete
Juniorprofessur - ausgestattet. In der Reihenfolge der zeitlichen Besetzung durch die derzeitigen Amtsinhaber
sind dies (genannt sind die offiziellen Denominationen der Stellen, ihre Besoldungsstufe und die Anzahl der
zugeordneten wissenschaftlichen Mitarbeiter auf Landesstellen):

Theoretische Informatik/Bioinformatik (C3 + 1 WiMi bis 02/2011)

Die Arbeitsgruppe Theoretische Informatik/Bioinformatik befasst sich zum einen mit klassischen Kernthemen
der Theoretischen Informatik (Komplexitét, P-NP-Problem, PCP-Theorem) und findet iiber das Interesse an der
Entwicklung und Verifikation effizienter Algorithmen auch Zugang zu Fragen der Bioinformatik (Algorithmen
zum Genomvergleich und zur Konstruktion phylogenetischer Baume, Reprisentationsfragen und Muster-
erkennung in natiirlichen Systemen in Analogie zu Mechanismen, wie sie dem PCP-Theorem zugrunde liegen).
In ersterem Bereich wurden Beweise korrigiert oder zum Teil deutlich vereinfacht, in letzterem Teil wurde ein
umfassendes Lehrkonzept mit online verfiigbaren Lehrmaterialien geschaffen, aus dem derzeit drei weitere
Lehrbiicher zur Bioinformatik entstehen. Die entwickelten Materialien werden an verschiedenen Universitdten
bereits verwendet.

Leitung Projekte
Prof. Dr. Volker Sperschneider Lehrbuchreihe zur Bioinformatik
Identifizierung pluripotenzrelevanter Gene in embryonalen
Mitarbeiter Stammzellen
Lena Scheubert, Dipl.-Bioinf. Schnelle DNA-Sequenzierung mit lokal eindeutigen Markern

Medieninformatik (C4 + 1,5 WiMi)

Die Arbeitsgruppe Medieninformatik befasst sich mit der Produktion und internetbasierten Distribution von
multimedialen Inhalten (Text, 2D- und 3D-Vektorgrafik, Pixelgrafik, Audio, Midi, Video). Hierzu gehoren die
Digitalisierung und die Manipulation audiovisueller Medien (kurz: Multimedia) sowie das Publizieren in
internetgeeigneten Formaten auf datenbankgestiitzten Web-Portalen (kurz: Web Publishing).

Prof. Dr. Oliver Vornberger hat als Griindungsvorstand von virtUOS (Zentrum fiir Informationsmanagement und
virtuelle Lehre) mafigeblich an der Entwicklung einer eLearning-Kultur an der Universitit Osnabriick beige-
tragen. Inzwischen sind die webbasierten Dienstleistungen, angeboten iiber Stud.IP, aus dem Arbeitsalltag der
Dozentinnen und Dozenten und der Studierenden nicht mehr wegzudenken.

Leitung Projekte
Prof. Dr. Oliver Vornberger media2mult
virtPresenter (Flash)
Mitarbeiter Technische und soziale Konzepte von Vorlesungsaufzeichnungen
Dr. Patrick Fox in sozialen Netzwerken
Dr. Martin Gieseking (virtUOS) Opencast Matterhorn
Nicolas Neubauer, M.Sc. Interaktive Prisentation der Dynamik des weltweiten Wetter-
Dr. Tobias Thelen (virtUOS) geschehens im Web
Henning Wenke, M.Sc. Implementierung, Visualisierung und Evaluation von Datamining-

und Analyse-Algorithmen im Kontext des Finanzmarktes
Stud.IP-Weiterentwicklung
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Kombinatorische Optimierung (W2 + 1 WiMi)

Die Arbeitsgruppe Kombinatorische Optimierung beschéftigt sich mit der Entwicklung und Implementierung
von effizienten Losungsalgorithmen fiir komplexe kombinatorische Optimierungsprobleme. Neben eher
theoretischen Fragestellungen (z. B. zur Komplexitdt von Problemen bzw. Strukturuntersuchungen) stehen ins-
besondere anwendungsnahe Probleme aus der Praxis im Vordergrund (kombinierte Scheduling- und Trans-
portprobleme, Timetabling, Personaleinsatzplanung, Sportligaplanung, Verkehrsscheduling). Die Arbeitsgruppe
kooperiert mit Firmen und verschiedenen Wissenschaftlerinnen und Wissenschaftlern aus dem In- und Ausland.

Leitung Projekte
Prof. Dr. Sigrid Knust Integrierte Produktions- und Transportplanung

Periodisches Nachrichten-Scheduling mit Ressourcenkonflikten
Mitarbeiter Optimierte Auftragsreihenfolgeplanung bei der Tablarfertigung
Florian Bruns, Dipl.-Systemwiss. Prozessintegrierte Kranwegeoptimierung in Umschlagbahnhéfen
Mareike Paul, M.Sc. Optimierung von Schichtplidnen bei ambulanten Pflegediensten
Christian Viergutz, Dr. (Lehr-) Buch Complex Scheduling, 2. Auflage

Stefan Waldherr, Dipl.-Math.

Wissensbasierte Systeme (W3 + 2 WiMi)

Die AG Wissensbasierte Systeme arbeitet in Forschung und Lehre an Methoden und Algorithmen zur Akquisi-
tion, Pflege und Nutzung von Umgebungswissen in Symbolform durch eingebettete Systeme mit hybriden
(symbolische wie nicht-symbolische Komponenten umfassende) Architekturen. Mobile Roboter sind Beispiele
fiir solche Systeme. Das Wissen dient den Systemen dazu, in ihrer Umgebung zielgerichtet zu agieren. Es soll
fiir Menschen inspizierbar und kommunizierbar sein. Die AG ist eng verbunden mit der AuBlenstelle Osnabriick
des DFKI-RIC, mit der sie Forschungsthemen teilt. Der AG-Leiter ist im Nebenamt Leiter der Au3enstelle.

Leitung Projekte
Prof. Dr. Joachim Hertzberg KURT-3D
Methods for Map-Based Reasoning (MERMAID)
Mitarbeiter Robustness by Autonomous Competence Enhancement (RACE)
Sven Albrecht, M.Sc. Technologietransfer wissensbasierte Systeme (TTWISS)
Martin Giinther, Dipl.-Inf. Lehrbuch zum Thema Mobile Roboter

Kai Lingemann, Dipl.-Inf.

Thomas Schiiler, Dipl.-Inf. (FH)
Jochen Sprickerhof, Dipl.-Systemwiss.
Sebastian Stock , M.Sc.

Thomas Wiemann, M.Sc.

Didaktik der Informatik (1 WiMi, 1 Lehrbeauftragter)

Die Arbeitsgruppe ,,Didaktik der Informatik® ist fiir die Ausbildung von Informatiklehramtsstudenten an der
Universitdt Osnabriick zustdndig und unterstiitzt durch das in Kooperation mit der Hochschule Osnabriick
gegriindete Roberta-Regio-Zentrum die Sensibilisierung von Schiilern, Jugendlichen und Erwachsenen fiir
technisch-informatische Prozesse in aulerschulischen Lernorten. Die Arbeitsgruppe steht in engem Kontakt und

Austausch mit dem Schiiler-Forschungszentrum Osnabriick und ihrer Robotics-Forschungsgruppe.

Leitung (kommissarisch) Projekte
Prof. Dr. Joachim Hertzberg Roberta Regiozentrum Osnabriick
Mitarbeiter

Studienrat J6rn Heidemann
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Technische Informatik (W2 + 1 WiMi)

Die Arbeitsgruppe Technische Informatik behandelt in der Lehre hardwarenahe Fragestellungen der Informatik.
Das Spektrum reicht von der hardwarenahen Programmierung und dem Hardwarentwurf bis zum Bau kompletter
Robotersysteme. Der Forschungsschwerpunkt liegt auf ,,Smart Embedded Systems®. Das bedeutet einerseits
eingebettete Systeme oder Systemkomponenten, die das Systemverhalten durch Maschinelles Lernen selbsttitig
im laufenden Betrieb optimieren, um so den Systementwurf zu vereinfachen und zur Laufzeit flexibel auf
Anderungen der aktuellen Erfordernisse zu reagieren. Andererseits betreffen die Forschungsarbeiten Methoden,
mit denen die Unsicherheiten im Entwurfsprozess und laufenden Betrieb explizit gemacht werden, so dass selbst
bei Stérungen und Anomalien ein sicheres und trotzdem moglichst gutes Systemverhalten gewéhrleistet wird.

Leitung Projekte

Prof. Dr.-Ing. Werner Brockmann Organic Computing — Kontrollierte Selbstoptimierung
Algorithmen fiir die Pipeline-Inspektion

Mitarbeiter Trust Management in technischen Systemen

Andreas Buschermohle, M.Sc. Robuste Molchkontrolle

Holger Finger, M.Sc.
Raphael-Sung Hardt, Dipl.-Phys.
Jens Hiillsmann, M.Sc.

Christian Lintze, Dipl.-Systemwiss.
Andreas Rickling, M.Sc.

Nils Rosemann, M.Sc.

Software Engineering (W1-Juniorprofessur + 1,5 Stellen WiMi)

Die Arbeitsgruppe Software Engineering beschiftigt sich mit der Gestaltung komplexer Software-Systeme.
Dies umfasst die Entwicklung von Konzepten und Werkzeugen zur Modellierung und Programmierung, zur
Automatisierung der Systemerstellung sowie der Qualitétssicherung durch Verifikation und Testen. Ein
Schwerpunkt bildet die Integration der Bereiche Entwicklung und Qualitétssicherung. Auf dem Gebiet des
Embedded Software Engineering werden beispielsweise Systeme grafisch modelliert und gleichzeitig
Echtzeitfehler im Entwicklungsmodell visualisiert. Andere Anwendungsgebiete fiir die Integration von Modell
und Qualititssicherung sind die Geschiftsprozessmodellierung mit Beriicksichtigung von Ablaufregeln und
modellgetriebenes Verifizieren und Testen.

Leitung Projekte

Juniorprof. Dr.-Ing. Elke Pulvermiiller Modellierung und Priifung von Regeln in Geschiftsprozessen
UML Target Animation

Mitarbeiter Korrekte verteilte Java-Applikationen (KoverJa)

Jutta Goers, Dr.
Padma Iyenghar, M.Sc.
Wolfgang Runte, Dipl.-Inf.
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Name Sven Albrecht, M.Sc.
Funktionen Wissenschaftlicher Mitarbeiter
Raum 31/509a
Adresse Albrechtstr. 28, 49076 Osnabriick
Telefon +49 541 969 2621
E-Mail sven.albrecht@uos.de
Web http://www-lehre.inf.uos.de/~svalbrec/
Interessen Autonomous Mobile Robots, Sensor Data Interpretation, Semantic
Mapping, Robot & Computer Vision
Name Werner Brockmann, Prof. Dr.-Ing.
Funktionen Leiter Arbeitsgruppe Technische Informatik
Raum 31/510
Adresse Albrechtstrafle 28, 49076 Osnabriick
Telefon +49 541 969 2598
E-Mail werner.brockmann@uos.de
Web http://www.inf.uos.de/techinf/brockmann_home.html
Interessen Engineering von eingebetteten Echtzeitsystemen, Organic
Computing, lernfihige Systeme, Intelligent Control, mobile Roboter
Name Florian Bruns, Dipl.-Systemwiss.
Funktionen Wissenschaftlicher Mitarbeiter
Raum 31/365
Adresse Albrechtstr. 28, 49076 Osnabriick
Telefon +49 541 969 2759
E-Mail florian.bruns@uni-osnabrueck.de
Web http://www.inf.uos.de/flbruns/
Interessen  Kombinatorische Optimierung, Terminaloptimierung, Scheduling
Name Andreas Buschermohle, M.Sc.
Funktionen Wissenschaftlicher Mitarbeiter
Raum 31/511
Adresse Albrechtstr. 28, 49076 Osnabriick
Telefon +49 541 969 2439
E-Mail andreas.buschermoehle@uos.de
Web http://www.inf.uos.de/techinf/buschermoehle_home.html
Interessen Trust Management, Kontrollierte Selbstoptimierung, Intelligente

Regelung
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Name Holger Finger, M.Sc.

Funktionen Wissenschaftlicher Mitarbeiter

Raum 31/513

Adresse Albrechtstrafle 28, 49076 Osnabriick

Telefon +49 541 969 2488

E-Mail holger.finger@uos.de

Web http://www.inf.uos.de/techinf/finger home.html

Interessen Computational Intelligence, Physics Simulation, Intelligent Control,
Energy Efficient Control

Name Patrick Fox, Dr.

Funktionen Wissenschaftlicher Mitarbeiter

Raum 31/325

Adresse Albrechtstral3e 28, 49076 Osnabriick

Telefon +49 541 969 2482

E-Mail pfox@uos.de

Web http://www.inf.uos.de/patrick

Interessen Web 2.0 Technologien (AJAX, XML, SVG, Javascript, Java PHP),
Anwendung in sozialen Netzwerken, Mobile Computing

Name Martin Gieseking, Dr.

Funktionen Wissenschaftlicher Mitarbeiter

Raum 42/207

Adresse Heger-Tor-Wall 12, 49076 Osnabriick

Telefon +49 541 969 6509

E-Mail martin.gieseking@uni-osnabrueck.de

Web http://www.home.uos.de/mgieseki

Interessen ~ XML-Technologien, Cross-Media-Publishing, algorithmische
Musiknotation

Name Jutta Goers, Dr.

Funktionen Akademische Rétin

Raum 31/362

Adresse Albrechtstrafle 28, 49076 Osnabriick

Telefon +49 541 969 3315

E-Mail jutta.goeers@uos.de

Web http://www.inf.uos.de/jutta

Interessen Objektorientierte Systeme, Software Engineering
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Martin Giinther, Dipl.-Inf.
Wissenschaftlicher Mitarbeiter
31/503

Albrechtstr. 28, 49076 Osnabriick
+49 541 969 2434
mguenthe@uni-osnabrueck.de
http://www.inf.uos.de/mguenthe/

Autonomous Mobile Robots, Probabilistic Belief Revision, Plan-
Based Robot Control, Sensor Data Interpretation, Artificial
Intelligence

Marie-Dominique Guyard

Systemadministratorin

31/504

Albrechtstrafle 28, 49076 Osnabriick

+49 541 969 2403

mguyard@uos.de
http://www.inf.uos.de/stud.ip/home.php?user=mguyard

Raphael-Sung Hardt, Dipl.-Phys.
Wissenschaftlicher Mitarbeiter

31/513

Albrechtstrafle 28, 49076 Osnabriick

+49 541 969 2488

raphael-sung.hardt@uos.de
http://www.inf.uos.de/techinf/hardt home.html
Computer Simulation, Physical Modeling

Jorn Heidemann, StR.
Wissenschaftlicher Mitarbeiter
31/364

Albrechtstrafle 28, 49076 Osnabriick
+49 541 969 2394
joern.heidemann@uni-osnabrueck.de
http://www.inf.uos.de/joeheide/

,QOuter” Informatikunterricht, Informatik in Bildung und
Gesellschaft, Spielen und Lernen in ,,aulerschulischen Lernorten®,
Informatik mit Lego Mindstorms
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Name Astrid Heinze

Funktionen Verwaltungsfachangestellte

Raum 31/323

Adresse Albrechtstra3e 28, 49076 Osnabriick

Telefon +49 541 969 2480

E-Mail astrid.heinze@uos.de

Web http://www.inf.uos.de/astrid

Name Joachim Hertzberg, Prof. Dr.

Funktionen Leiter Arbeitsgruppe Wissensbasierte Systeme
Leiter der AuBenstelle Osnabriick des Deutschen
Forschungsinstituts fiir Kiinstliche Intelligenz (DFKI), Robotics
Innovation Center (RIC)

Kooptiertes Mitglied des Instituts fiir Kognitionswissenschaften
Dekan des Fachbereichs Mathematik/Informatik

(04/2007 - 03/2009)

Prodekan des Fachbereichs Mathematik/Informatik

(04/2009 - 03/2011)

Mitglied im Institutsvorstand und im Priifungsausschuss Informatik

Raum 31/507

Adresse Albrechtstral3e 28, 49076 Osnabriick

Telefon +49 541 969 2622

E-Mail joachim.hertzberg@uos.de

Web http://www.inf.uos.de/hertzberg

Interessen Kiinstliche Intelligenz, Autonome mobile Roboter,
Sensordateninter-pretation, Semantische Kartierung,
Handlungsplanung, Planbasierte Robotersteuerung

Name Friedhelm Hofmeyer, Dipl.-Phys.

Funktionen Systemadministrator

Raum 31/319

Adresse Albrechtstral3e 28, 49076 Osnabriick

Telefon +49 541 969 2392

E-Mail friedhelm.hofmeyer@uos.de

Web http://www.inf.uos.de/hofmeyer

Interessen  Netzwerke, Betriebssysteme
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Jens Hiilsmann, M.Sc.

Wissenschaftlicher Mitarbeiter

31/514

Albrechtstr. 28, 49076 Osnabriick

+49 541 969 2493

jens.huelsmann@uos.de
http://www.inf.uos.de/techinf/huelsmann_home.html

Klassifikation, Datenanalyse, Trust Management, Fuzzy Systeme,
Online-Lernen

Padma Iyenghar, M.Sc.
Wissenschaftliche Mitarbeiterin
31/317 und S1 0211

Albrechtstr. 28, 49076 Osnabriick und Albrechtstrafie 30, 49076
Osnabriick

+49 541 969 3895
piyengha@uos.de
https://sites.google.com/site/piyengha/home

Embedded Software Engineering, Wireless Communications and
Networks

Sigrid Knust, Prof. Dr.

Leiterin Arbeitsgruppe Kombinatorische Optimierung, Mitglied im
Institutsvorstand

31/327

Albrechtstrafle 28, 49076 Osnabriick
+49 541 969 2483
sigrid.knust@uos.de
http://www.inf.uos.de/knust

Kombinatorische Optimierung, Scheduling

Anne Kolhosser
Verwaltungsfachangestellte

31/323

Albrechtstraie 28, 49076 Osnabriick
+49 541 969 2480
kolhosser@informatik.uni-osnabrueck.de

http://www.inf.uos.de/stud.ip/home.php?user=adiekman



Institut fiir Informatik

Universitdt Osnabriick

Name
Funktionen
Raum
Adresse
Telefon
E-Mail
Web

Interessen

Name
Funktionen
Raum
Adresse
Telefon
E-Mail
Web

Interessen

Name
Funktionen
Raum
Adresse
Telefon
E-Mail
Web

Name
Funktionen
Raum
Adresse
Telefon
E-Mail
Web

Interessen

Jahresbericht 2011 16

Kai Lingemann, Dipl.-Inf.
Wissenschaftlicher Mitarbeiter

31/506

Albrechtstra3e 28, 49076 Osnabriick

+49 541 969 2623
lingemann@informatik.uni-osnabrueck.de
http://www.inf.uos.de/lingemann/

3D-Laser Scanning, Robot Vision, Robot Control, Simultaneous
Localization and Mapping (SLAM, 6D SLAM), Robot Control
Architectures, Sensor Based Path Planning, Online Exploration,
Knowledge-Based Systems, Artificial Intelligence

Christian Lintze, Dipl.-Systemwiss.
Wissenschaftlicher Mitarbeiter

31/515

Albrechtstral3e 28, 49076 Osnabriick

+49 541 969 2493
christian.lintze@uni-osnabrueck.de
http://www.inf.uos.de/techinf/lintze_home.html

Adaptive und selbstoptimierende Systeme, kontrollierte Selbst-
optimierung, Intelligent Control, mathematische Modellierung

Ursula Mesch
Verwaltungsfachangestellte

31/323

Albrechtstra3e 28, 49076 Osnabriick
+49 541 969 2480
ursula.mesch@uos.de

http://www.inf.uos.de/stud.ip/home.php?user=umesch

Nicolas Neubauer, M.Sc.
Wissenschaftlicher Mitarbeiter
31/325

Albrechtstrafle 28, 49076 Osnabriick
+49 541 969 2482
nneubauer@uos.de
http://www.inf.uos.de/nicolas

Applikationsentwicklung fiir mobile Endgeréte, Datenbank-
anwendungen, Data-Mining, Datenvisualisierung


http://www.inf.uos.de/lingemann/�
mailto:christian.lintze@uni-osnabrueck.de�
mailto:mareike.paul@uni-osnabrueck.de�
http://www.inf.uos.de/nicolas�
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Name Mareike Paul, M.Sc.
Funktionen Wissenschaftliche Mitarbeiterin
Raum 31/320
Adresse Albrechtstrafle 28, 49076 Osnabriick
Telefon +49 541 969 2509
E-Mail mareike.paul@uni-osnabrueck.de
Web http://www.inf.uos.de/mpaul/
Interessen Kombinatorische Optimierung, Schichtplanung, Projektplanung
Name Elke Pulvermiiller, Juniorprof. Dr.-Ing.
Funktionen Leiterin Arbeitsgruppe Software Engineering
Raum 31/318
Adresse Albrechtstrafle 28, 49076 Osnabriick
Telefon +49 541 969 2534
E-Mail elke.pulvermueller@uos.de
Web http://www.inf.uos.de/pulvermueller
Interessen ~ Modellierung, Automatisierung der Softwareentwicklung,
Generation, Qualitdtssicherung
Name Andreas Rickling, M.Sc.
Funktionen Wissenschaftlicher Mitarbeiter
Raum 31/514
Adresse Albrechtstral3e 28, 49076 Osnabriick
Telefon +49 541 969 2493
E-Mail andreas.rickling@uos.de
Web http://www.inf.uos.de/techinf/rickling home.html
Interessen Python Programming, Trust Management, Fuzzy Systems,
Computer Vision, Software Engineering
Name Nils Rosemann, M.Sc.
Funktionen Wissenschaftlicher Mitarbeiter
Raum 31/511
Adresse Albrechtstral3e 28, 49076 Osnabriick
Telefon +49 541 969 2439
E-Mail nils.rosemann@uos.de
Web http://www.inf.uos.de/techinf/rosemann_home.html
Interessen Organic Computing, lernfdhige Systeme, eingebettete

Echtzeitsysteme
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Wolfgang Runte, Dipl.-Inf.
Wissenschaftlicher Mitarbeiter
31/317

Albrechtstra3e 28, 49076 Osnabriick
+49 541 969 2487
wolfgang.runte@uos.de
http://www.inf.uos.de/woru

Geschéftsprozessmanagement, Constraint Satisfaction, Software-
produktlinien, Wissensbasierte Konfigurierung

Lena Scheubert, Dipl.-Bioinform.
Wissenschaftliche Mitarbeiterin

31/320

Albrechtstral3e 28, 49076 Osnabriick

+49 541 969 2509

lena.scheubert@uos.de
http://www.informatik.uni-osnabrueck.de/lena

Bioinformatik, Maschinelles Lernen

Martina Schmitz-Barton
Verwaltungsfachangestellte

31/323

Albrechtstrafle 28, 49076 Osnabriick
+49 541 969 2480
martina.schmitz-barton@uos.de

http://www.inf.uos.de/martina

Thomas Schiiler, Dipl.-Inf. (FH)
Wissenschaftlicher Mitarbeiter
31/503

Albrechtstraie 28, 49076 Osnabriick
+49 541 969 2434
thschuel@uni-osnabrueck.de
http://www.thomasschueler.de

Virtual Reality, Virtual Rehabilitation, Mensch-Maschine-
Interaktion Medieninformatik, Kiinstliche Intelligenz
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Volker Sperschneider, Prof. Dr.

Leiter Arbeitsgruppe Theoretische Informatik/Bioinformatik
31/321

Albrechtstra3e 28, 49076 Osnabriick

+49 541 969 2478

volker.sperschneider@uos.de

http://www.inf.uos.de/volker

Bioinformatik, PCP-Theorem, P-NP-Problem

Jochen Sprickerhof, Dipl.-Systemwiss.
Wissenschaftlicher Mitarbeiter

31/506

Albrechtstr. 28, 49076 Osnabriick

+49 541 969 2623
jspricke@uni-osnabrueck.de
http://www.jochen.sprickerhof.de

Simultaneous Localization and Mapping (6D SLAM), Large Scale
Mapping, Sensor Data Interpretation, Autonomous Mobile Robots,
Autonomous Robot Simulation, Knowledge-Based Systems,
Artificial Intelligence

Sebastian Stock, M.Sc.

Wissenschaftlicher Mitarbeiter

31/509a

Albrechtstrafle 28, 49076 Osnabriick

+49 541 969 2621

sestock@uni-osnabrueck.de
http://www.informatik.uni-osnabrueck.de/sestock/

Autonomous Mobile Robots, Plan-Based Robot Control,
Probabilistic Graphical Models, Knowledge Representation and
Reasoning, Action Planning, Artificial Intelligence

Tobias Thelen, Dr.

Wissenschaftlicher Mitarbeiter

42/E05

Heger-Tor-Wall 12, 49076 Osnabriick

+49 541 969 6502

tobias.thelen@uni-osnabrueck.de

http://www. virtuos.uni-osnabrueck.de/virtUOS/Personen/tthelen

E-Learning, Web-Technologien, Campusmanagement
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Christian Viergutz, Dr.
Wissenschaftlicher Mitarbeiter
31/326

Albrechtstra3e 28, 49076 Osnabriick
+49 541 969 2491
christian.viergutz@uos.de
http://www.inf.uos.de/viergutz

Kombinatorische Optimierung, Transportoptimierung, Algorithmen
fiir Flussnetzwerke

Oliver Vornberger, Prof. Dr.

Geschiéftsfithrender Direktor

Leiter Arbeitsgruppe Medieninformatik

Mitglied im Fachbereichsrat

Vorstandsvorsitzender im Zentrum virtUOS

Studienberater

Senatsmitglied (Sprecher)

Mitglied im ABS (Ausschuss fiir Berufung und Selbstverwaltung)

31/324

Albrechtstral3e 28, 49076 Osnabriick
+49 541 969 2481
oliver.vornberger@uos.de
http://www.inf.uos.de/oliver
Web-Publishing, E-Learning

Stefan Waldherr, Dipl.-Math.

Wissenschaftlicher Mitarbeiter

31/326

Albrechtstra3e 28, 49076 Osnabriick

+49 541 969 2491

stefan.waldherr@uni-osnabrueck.de
http://www.inf.uos.de/swaldher/

Kombinatorische Optimierung, Zyklisches Scheduling, Graphen
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Name Henning Wenke, M.Sc.

Funktionen Wissenschaftlicher Mitarbeiter

Raum 31/318a

Adresse Albrechtstrafle 28, 49076 Osnabriick

Telefon +49 541 969 2558

E-Mail hewenke@uos.de

Web http://www.inf.uos.de/henning/

Interessen Realtime Rendering & 3D-Graphics APIs, Procedural Modeling- &
Shading Techniques, Perception centered- & interactive
Visualization, Mobile- & Web Graphics Applications

Name Thomas Wiemann, M.Sc.

Funktionen = Wissenschaftlicher Mitarbeiter

Raum 31/509

Adresse Albrechtstrafle 28, 49076 Osnabriick

Telefon +49 541 969 2438

E-Mail twiemann@uni-osnabrueck.de

Web http://www.inf.uos.de/twiemann

Interessen 3D-Robot/Computer Vision, Sensor Data Interpretation, Sensor

Based Planning, Artificial Intelligence
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Roberta Regiozentrum Osnabriick

Didaktik der Informatik

Integrierte Produktions- und Transportplanung

Periodisches Nachrichten-Scheduling mit Ressourcenkonflikten
Optimierte Auftragsreihenfolgeplanung bei der Tablarfertigung
Prozessintegrierte Kranwegeoptimierung in Umschlagbahnhéfen
Optimierung von Schichtpldnen bei ambulanten Pflegediensten

(Lehr-) Buch Complex Scheduling, 2. Auflage

Kombinatorische Optimierung
Kombinatorische Optimierung
Kombinatorische Optimierung
Kombinatorische Optimierung
Kombinatorische Optimierung

Kombinatorische Optimierung

media2mult
virtPresenter (Flash)

Technische und soziale Konzepte von Vorlesungsaufzeichnungen
in sozialen Netzwerken

Opencast Matterhorn

Interaktive Présentation der Dynamik des weltweiten Wetter-
geschehens im Web

Implementierung, Visualisierung und Evaluation von Datamining-

und Analyse-Algorithmen im Kontext des Finanzmarktes

Stud.IP-Weiterentwicklung

Medieninformatik
Medieninformatik

Medieninformatik

Medieninformatik

Medieninformatik

Medieninformatik

Medieninformatik

Modellierung und Priifung von Regeln in Geschéftsprozessen
UML Target Animation
Korrekte verteilte Java-Applikationen (KoverJa)

Software Engineering
Software Engineering

Software Engineering

Organic Computing - Kontrollierte Selbstoptimierung
Algorithmen fiir die Pipeline-Inspektion
Trust Management in technischen Systemen

Robuste Molchkontrolle

Technische Informatik
Technische Informatik
Technische Informatik

Technische Informatik

Lehrbuchreihe zur Bioinformatik

Identifizierung pluripotenzrelevanter Gene in embryonalen
Stammzellen

Schnelle DNA-Sequenzierung mit lokal eindeutigen Markern

Theoretische Informatik/Bioinformatik

Theoretische Informatik/Bioinformatik

Theoretische Informatik/Bioinformatik

KURT-3D

Methods for Map-Based Reasoning (MERMAID)

Robustness by Autonomous Competence Enhancement (RACE)
Technologietransfer Wissensbasierte Systeme (TTWISS)
Lehrbuch zum Thema Mobile Roboter

Wissensbasierte Systeme
Wissensbasierte Systeme
Wissensbasierte Systeme
Wissensbasierte Systeme

Wissensbasierte Systeme
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Roberta Regiozentrum Osnabriick

Leitung Prof. Dr. Joachim Hertzberg

Mitarbeiter Studienrat J6rn Heidemann

Partner Fachhochschule Osnabriick

Laufzeit seit 2007

Forderung UOS-Forschungspool

Stichworte Roberta Kurs, Roboterprogrammierung, Lego NXT, Didaktik der Informatik
Web http://www.roberta-osnabrueck.de/

Roberta ist eine ,,Marke* von Lego-Roboterkursen fiir Kinder, die seit Anfang der 2000er Jahre vom Fraunhofer-
Institut IAIS entwickelt wurden. Roberta-Kurse nutzen die Faszination von Robotern, um Kindern, und zwar
besonders Médchen, Naturwissenschaften, Technik und Informatik spannend und praxisnah zu vermitteln.

Attraktivitit und Qualitdt der Kurse wurden durch eine unabhingige Begleitforschung evaluiert. Zur lokalen
Unterstiitzung der KursleiterInnen wurde ein bundesweites Netzwerk regionaler Zentren aufgebaut, welche die
Durchfiihrung und Weiterentwicklung von Roberta-Kursen unterstiitzen.

Ein solches Zentrum betreiben wir gemeinsam mit der Hochschule Osnabriick. Besonderes Gewicht legen wir
darauf, die Vermittlung von Informatik-Inhalten im Rahmen von Roberta-Kursen zu betonen. Dazu werden
Lehrveranstaltungen gemeinsam fiir Studierende der Universitit und der Hochschule angeboten, deren Ziel ist,
Kurse speziell zu Informatik-Themen zu entwickeln und zu halten.

Impressionen aus Kursen, die von Studierenden der Universitét und der Hochschule gemeinsam im SS 2007 im
Rahmen eines Praktikums entworfen und an zwei Projekttagen in einer Forscherklasse (6. Schuljahr) am
Gymnasium in der Wiiste, Osnabriick, gegeben wurden.
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Integrierte Produktions- und Transportplanung
Leitung Prof. Dr. Sigrid Knust
Mitarbeiter Dr. Christian Viergutz
Laufzeit seit 2007
Stichworte Integrierte Planung, Transportoptimierung, Supply Chains
Bei der Produktion von Gitern sind die fiir die Produktion und den anschlieBenden Transport ndtigen Planungs-
prozesse haufig durch Lagerhaltung voneinander entkoppelt. Diese Annahme trifft aber beispielsweise bei
Produkten mit begrenzter Haltbarkeit (wie z. B. bei Molkereiprodukten) oder bei bedarfsorientierter Produk-
tionsplanung (z. B. bei Fertigung nach Kundenwunsch) nicht zu. Im Rahmen der integrierten Planung von
Produktion und Transport versucht man, das sich durch die Kopplung der beiden Planungsprozesse ergebende
Optimierungspotenzial auszuschopfen. Dabei lédsst sich z. B. die Produktionsreihenfolge so anpassen, dass bei
der Auslieferung keine Wartezeiten entstehen und alle Kunden moglichst schnell bzw. termingerecht beliefert
werden konnen. Es werden verschiedene Modelle fiir die integrierte Planung von Produktion und Transport in
Supply Chains betrachtet und darauf aufbauend effiziente Losungsverfahren entwickelt.
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Periodisches Nachrichten-Scheduling mit Ressourcenkonflikten

Leitung: Prof. Dr. Sigrid Knust

Mitarbeiter: Dipl.-Math. Stefan Waldherr

Partner: Dipl.-Ing. (FH) Stefan Aust (TU Clausthal)

Laufzeit: seit 2011

Stichworte: Periodisches Nachrichten-Scheduling, Ressourcen, Graphenfarbung

Motiviert durch die Kommunikation verteilter Prozessoren in modernen Automobilen wird der Nachrichten-
austausch liber Netzwerke mit wenigen Verbindungen betrachtet. Dabei werden Nachrichten zwischen je zwei
Prozessoren mit einer festgelegten Periode verschickt, wobei das diinne Netzwerk ein gleichzeitiges Versenden
von Nachrichten verbietet, welche die gleichen Verbindungen benétigen. Durch eine hohere Taktung des Netz-
werks und ein dadurch schnelleres Versenden der Nachrichten iiber die zur Verfiigung stehenden Verbindungen,
kann die Anzahl der innerhalb eines Zeitabschnitts versendbaren Nachrichten vergroflert werden. Eine Erhhung
der Taktung geht dabei jedoch auch mit einer Steigerung des Stromverbrauchs einher. Aufgrund der genannten
Bedingungen muss der Zeitpunkt aller Nachrichteniibermittlungen vorher genau geplant werden, um
Ressourcenkonflikte zu verhindern, aber gleichzeitig einen unnétig hohen Stromverbrauch zu vermeiden.

Bei der GroBenordnung der heutigen Kommunikationslast in modernen Autos, bei der innerhalb weniger
Millisekunden mehrere Hunderttausend Nachrichten versandt werden miissen, kann nicht garantiert werden,
innerhalb akzeptabler Zeit einen optimalen Plan mit dem geringsten Stromverbrauch zu finden. Aus diesem
Grund wird mit Ndherungsverfahren versucht, einen Plan mit moglichst geringem Stromverbrauch zu erstellen.
Die entwickelten Verfahren basieren darauf, das beschriebene ressourcenbeschrinkte Schedulingproblem als
eine Verallgemeinerung des Graphenfarbungsproblems aufzufassen.

1-4 (4) 2-1 (6)

Zulassiger Schedule

4-3 | 41

14 | 2-3
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Optimierte Auftragsreihenfolgeplanung bei der Tablarfertigung

Leitung: Prof. Dr. Sigrid Knust

Mitarbeiter: Dipl.-Math. Stefan Waldherr

Partner: Kessebohmer Holding OHG, Bad Essen

Forderung: F&E-Projekt

Laufzeit: seit 10/2011

Stichworte: Auftragsreihenfolgeplanung, Ressourcenbeschréinkte Projektplanung

Die Firma Kessebohmer stellt als Zulieferbetrieb fiir Kiichenhersteller Tablare und Aufbewahrungssysteme her.
Im Rahmen eines Forschungs- und Entwicklungsprojektes soll dabei die Auftragsplanung der Tablarfertigung
optimiert werden, um eine moglichst hohe Termintreue sowie mdglichst grole Produktionsmengen zu erreichen.
Dabei muss beachtet werden, dass zur Produktion unterschiedlicher Tablare nur eine Teilmenge der zur
Verfiigung stehenden Werkzeuge verwendet werden kann und nicht jedes Werkzeug auf allen zur Produktion
genutzten Anlagen verfiigbar ist. Die durch diese Ressourcenknappheit entstehenden Restriktionen sind damit
fiir die Planung der Reihenfolge der Herstellung von hoher Bedeutung, aulerdem sind reihenfolgeabhingige
Riistzeiten zu beachten. Bei der gewiinschten Auftragsreihenfolgeplanung sollen die Zeitpunkte fiir die
Produktion einzelner Artikel sowie die dazu verwendeten Werkzeuge bestimmt werden. Es werden zweistufige
Heuristiken entwickelt, die zunéchst in einer Grobplanung den Produktionstag festlegen, danach folgt in einer
zweiten Stufe die exakte Auftragsreihenfolgeplanung unter Beriicksichtigung aller Nebenbedingungen und
Optimierung der Zeiten.
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Prozessintegrierte Kranwegeoptimierung in Umschlagbahnhéfen

Leitung: Prof. Dr. Sigrid Knust

Mitarbeiter: Dipl.-Systemwiss. Florian Bruns

Partner: Berghof Automationstechnik GmbH, Miihlhausen

Forderung: F&E-Projekt

Laufzeit: 04/2011 - 09/2011

Stichworte: Containerterminal, Kombinierter Verkehr, Umschlagbahnhof, Kranplanung

Im Rahmen eines Forschungs- und Entwicklungsprojektes mit der Firma Berghof (als Unterauftragnehmer im
BMWi-Projekt ,,Neue Technologieansitze fiir automatisierbare Terminals im kombinierten Verkehr — TaT*)
wurden Methoden zur automatischen Stellplatzvergabe und zur Kranwegoptimierung entwickelt und imple-
mentiert. Diese Optimierungsmethoden wurden gemeinsam mit den Projektpartnen Berghof, DB Netz sowie
dem Terminalbetreiber Deutsche Umschlaggesellschaft Schiene-Strale (DUSS) in einem Pilotprojekt auf dem
Umschlagbahnhof in Kornwestheim getestet und im Anschluss in das vorhandene Betriebs- und Leitsystem
Umschlagbahnhofe integriert.

Die bearbeiteten Fragestellungen beschéftigen sich mit der Positionierung von Ladeeinheiten (vor allem
Container, Wechselbriicken und Sattelanhidnger) in der Zwischenabstellung sowie mit den Arbeitsablaufen der
Krine. Fiir die Kranplanung muss bestimmt werden, welcher Kran einen Auftrag ausfiihrt und in welcher
Reihenfolge die einem Kran zugeordneten Auftriage abgearbeitet werden. Dabei sind verschiedene Faktoren zu
berticksichtigen, z. B. dass Kollisionen der Kréne verhindert werden. Ein Ziel besteht darin, die Lénge der
Kranwege zu minimieren, um Energie und Kosten zu sparen, andererseits sind aber auch vorgegebene
Zeitfenster fiir die Abarbeitung der Auftrage einzuhalten.

Kranpaositionen
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Optimierung von Schichtpléinen bei ambulanten Pflegediensten

Leitung: Prof. Dr. Sigrid Knust

Mitarbeiter: Mareike Paul, M.Sc.

Partner: Hausliche Krankenpflege Birkemeyer, Osnabriick
Laufzeit: 10/2009 — 02/2011

Stichworte: Schichtplanung, Tourenplanung

Durch eine steigende Nachfrage nach ambulanter Pflege und somit einer steigenden Anzahl an Pflegekraften und
Klienten wird es fiir ambulante Pflegedienste immer schwieriger, manuell Dienstplédne und einzelne Tagestouren
zu erstellen, die alle gewiinschten Bedingungen erfiillen.

Das Problem wurde zweistufig modelliert und geldst. In der ersten Stufe wird ein monatlicher Dienstplan erstellt,
bei dem die Bedarfe an Pflegekriften pro Schicht gedeckt sind sowie gesetzliche Vorgaben und Wiinsche der
Mitarbeiter (z. B. Urlaub) eingehalten werden. In der zweiten Stufe werden fiir jeden Tag und jede Pflegekraft
Touren berechnet, die vorgegebene Zeitfenster flir die Besuche bei den Klienten einhalten und méglichst kurze
Wegstrecken beinhalten.

Neben exakten Modellen basierend auf linearer Programmierung wurden Heuristiken entwickelt, die das
Problem ndherungsweise 16sen. Rechentests mit konkreten Daten aus der Praxis zeigen, dass es moglich ist, gute
Losungen in akzeptabler Rechenzeit zu bestimmen.

CareOpt - Optimierung bei ambulanten Pflegediensten Daten.dat '_;
Daten Anzeige Loésungen
Pflegekrifte rKIien(en I’Diens(leislungen rDienslpIan rDa(en fiir die Tourenplanung rTuuren \
(7132010 - 5.3.2010 | 6.3.2010 + 7.3.2010 |
P-A,P-A | P-B,P-B | P-D,P-D | P-E P-E | P-F,P-F | P-I, P-1 | P-L,P-L | P-M,P-M | P-N, P-N |  Nicht zugeordnete Dienstleistungen |
P-A, P-A
1.3.2010 2.3.2010 3.3.2010 4.3.2010 5.3.2010
Zeit Klient ¢ Zeit Klient Ir. Zeit Klient Mr. Zejt Klient Nr. Zeit Klient I,
Boklient, Bo |~ Brilient, Br |~ Boklient, Bo || Brilient, Br |~ ChKlient, Cb
07:30|Bo-Strasse Bo 07:00|Be-Strasse Br 07:20|Bo-5trasse Bo 07:00|Be-Strasse Br 07:15 |Ch-Strasse Ch
12245 12245 12345 12345 12345
BbKlient, Bb = BoKlient, Bo = BbKlient, Bb =] BokKlient, Bo = BoKlient, Bo
08:00|Bb-Strasse Bh — = =
12345 B CareOpt- 0 lerung berambulanten Pilegediensien  Daten.dat <1
BhKlient, Bh Daten Anzeige Ldésungen
08:10(Bh-Strasse Bh P fte | Klienten | Dienstleistungen | Di | Daten fiir die T [ Touren
12345
| Axkliant, Ax [Marz 2010
08:30|Ax-5trasse Ax Fflegekraft freie Wochen [1 2. 3. 4. 5 6 7 8 8 1011 12.13 14 15 16 17.18 1920 21 22.23.24.25.26.27. 28 29.30.31
12345 P-4 P-A 1 FD FD |FD |FD |FD |FD |FD [FD FD |FD |FD |FD |FD |FD [FD [FD [FD [FD
Ceklient, Cc P-E, P-B 2[FD |FD [FD |FD FD [FD [FD FD |FD |FD [FD [FD [FD [FD
08:20|Cc-Strasse Cc P-C, P-C 4 [FoFo |Fo [Fo FD |FD
12345 P-D, P-D 0[FD [FD [FD |FD [FD FD |FD |FD [FD |FD |FD |FD |FD |FD [FD |FD |FD FD |FD |FD |FD [FD [FD |FD |FD [FD
P-E, P-E 0[FD [FD [FD [FD [FD FD |FD [FD FD [FD |FD [FD [FD FD |FD [FD |FD [FD [FD [FD [FD [FD [FD
Eaklient, Ba PF, PF 4[FD [FD [FD [FD [FD FD |FD |FD FD [FD |FD [FD |FD |FD [FD |FD [FD FD |FD [FD [FD [FD
09:00|Bg-5trasse Bg PG, P-G 5
12245 P-H, P-H 2 FD D FD |FD |FD [FD |FD |FD [FD FD [FD [FD
gmklient, Bm P-l, P-I 0[FD [FD [FD |FD [FD [FD |FD |FD [FD [FD |FD [FD FD |FD [FD |FD |FD FD |FD FD
16:30|Bm-Strasse Bm P-), P-] 1 FD |FD [FD |FD |FD [FD |FD [FD |[FD [FD |FD [Fo |FD [FD
12345 B N ETES 3 FD [FD [FD [FD [FD FD FD FD
TR |l |P-LP-L 0[FD [FD [FD |FD |FD [FD |FD |FD |FD |FD |FD [FD FD |FD |FD [FD [FD |FD |FD [FD |FD [FD [FD [FD
P-M, P-M 1 FD [FD |FD |FD |FD [FD [FD FD |FD [FD [FD [FD |[FD [FD FD [FD [FD
-1, P=N o|Fo [Fo [FD |FD [FD |FD |FD FD |FD |FD [FD FD |FD [FD [FD [FD [FD [FD |Fo [Fo [FD |
’—,‘ 12 3 4 5 6 7 8 9 1011 12. 13. 14 15 16 17. 18 19. 20. 21. 22. 23. 24, 25. 26. 27. 28. 29. 30. 31
alle gl ouren anzeigen 3l |anzahl PrlegekrarteFrin |8 |8 |8 |8 |8 |6 6|8 |8 |8 |8 |86 |6 8|8 |8|[8|8|6|6|8|[8|8|8|8|6|6|[8|8|8
\Anzahl Pflegekrafiespa |2 |2 |2 |2 |2 ]2 |2 |2 |22 2]z |22 z2|2]2]z[z2[z|ofz2[2]2[z2[z]2]2]z|2]2
\Anzahl Pflegekrafie Bere.. 0 [0 [0 [0 [0 o |ofofofofolofolofofafololololololofaofafololololaola

Friihdienst
Frih- und Spatdienst
Frei

Urlaub Monat ausblenden
Krankheit

Betreuung

EODEOOBREO
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(Lehr-) Buch Complex Scheduling, 2. Auflage

Leitung: Prof. Dr. Sigrid Knust

Partner: Prof. Dr. Peter Brucker

Laufzeit: 06/2009 — 10/2011

Stichworte: Ressourcenbeschréankte Projektplanung, Scheduling, Optimierungsmethoden

Wie plant man ein Projekt moglichst effizient, wenn die bendtigten Ressourcen nur mit begrenzter Kapazitit zur
Verfiigung stehen?

Nach einer Einfiihrung in allgemeine mathematische Optimierungsmethoden (z. B. Komplexitit, kiirzeste Wege,
lineare Programmierung, Netzflussalgorithmen, Branch-and-Bound-Algorithmen, dynamische Programmierung,
lokale Suchverfahren, genetische Algorithmen und constraint propagation) stellt dieses Buch aktuelle Forschung
der letzten 30 Jahre zur Losung von ressourcenbeschriankten Projektplanungsproblemen und komplexen
Schedulingproblemen dar. In die 2. Auflage wurden zahlreiche neue Algorithmen, Beispiele und Anwendungen
aus der Praxis integriert.

GOR-Pulslication:

Peter Brucker
Sigrid Knust

Complex
Scheduling

Second Edition

@ Springer
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media2mult

Leitung Prof. Dr. Oliver Vornberger

Mitarbeiter Dr. Martin Gieseking (virtUOS)

Laufzeit seit 2002

Forderung ELAN (E-Learning Academic Network Niedersachsen, bis 2006)
Stichworte Cross media publishing, Autorensystem

Web http://www.media2mult.de

Bei media2mult handelt es sich um ein Plug-In fiir PmWiki, das die Funktionalitit des Systems um zahlreiche
Markup-Elemente und eine Cross-Media-Publishing-Funktion (CMP) erweitert. So kdnnen die Eingabeskripts
unterschiedlicher Anwendungen, wie gnuplot, LaTeX, Metapost usw. direkt oder als Dateireferenz in den Wiki-
Quelltext eingebettet werden, wobei die auf diese Weise beschriebenen Mediendateien sofort auf der Wiki-Seite
erscheinen. Dartiber hinaus stellt media2mult Markup-Elemente zur Erzeugung von Fufinoten bereit, es umfasst
einen Syntax-Highlighter zur Einfarbung von Quelltexten und ermdglicht das Einbetten von Applets, Bild-,
Audio- und Videodateien in unterschiedlichen Formaten.

Die CMP-Komponente konvertiert wahlweise einzelne Wiki-Seiten oder beliebige Seitensequenzen tiber XML
in verschiedene Druckformate (PDF, PostScript, RTF). Mediendateien werden dabei im Hintergrund auto-
matisch an die Anforderungen des Zielformats angepasst. So werden z. B. Formeln und Grafiken vektorisiert
und skaliert, Vorschaubilder aus Videodateien extrahiert und verlinkte Texte auf Wunsch in Fuflnoten konver-
tiert. Die Umstellung vom zuvor eingesetzten DocBook auf erweitertes XHTML ermdglicht es nun, einen
Grofiteil der Wiki-Formatierungselemente in die Zielformate zu iibernehmen, so dass zentrale Layout-
Bestandteile erhalten bleiben, was wiederum die Akzeptanz der Konvertierungsresultate deutlich erhoht hat.

Die auf die XML-Datei angewendeten Stylesheets lassen sich in PmWiki iiber einen Optionendialog konfigu-
rieren, ohne dass der Anwender direkt mit den zugrunde liegenden XML- oder XSLT-Dateien in Beriihrung
kommt. Der Kernbestandteil von media2mult wurde in PHP und XSLT programmiert. Dariiber hinaus kommen
serverseitig zurzeit noch rund 30 kommandozeilenbasierte Programme zum Einsatz, die in den unterschiedlichen
Abschnitten des Konvertierungsprozesses fiir Teilaufgaben herangezogen werden.

Das media2mult-Plug-In ist u.a. auf der zentralen Wikifarm der Universitit Osnabriick installiert und wird in
zahlreichen Wikifeldern regelméBig eingesetzt. Dazu gehoren auch die Felder des Medienzentrums Osnabriick,
welches Schulen der Region IT- und Mediendienstleistungen anbietet. Dariiber hinaus betreiben weitere
Hochschulen, u.a. die Hochschule Vechta und die Universitét Bielefeld sowie einzelne Dozenten eigene
Wikifarmen mit media2mult-Erweiterung.

) WadiazVult) PmWiki- Testarea - mediazmult = Mozl Firefox <2>
Fle Edit View Go Bookmaks Tools Help

Q- 0 NG5Sk E ki.php?n=Testarea. Media2Mult # @ o icL ]
) Recent Changes | Page History | Edit Page_[2]
mWiki 5
Testarea mediazmult
HomePage
WikiSandbox Target Format: [PDF (via FO) - Publish
PmWiki
Bel dem Autorenwerkzeug media2mult handelt es sich in Plugln fir das frei verfagbare Wiki-System
é"“"":é““ s Pmwiki. Neben 2ur Einbindung unterschiedlicher Medien, wie Bild-, Audio- und Videodateien,
aRccIng stellt media2mult Markup-Elemente zur Auswertung eingebetteter Skripts zur Verfugung. Auf diese Weise
:"x':eg;"““" lnde Kkonnen z.B. unmittelbar Formel-, oder Notengrafiken generiert werden. Die folgenden Bilder wurden auf
iviialFAQ) diese Weise erzeugt:
PmWikiPhilosophy
Release Notes .
— Das markante Thema aus Zuruck in die Zukunft von Alan Silvestri hat folgende Gestalt: Y

= nd . = g =
pruwiki.org i — P p— ey

Cookbook (addons)
Skins (themes)
PITS (issue tracking)
Malling Lists Der Graph der Funktion f(z,y) = (a— /2% + 32)  cos /2% + 37 Sleht wie folgt aus:2
it SideBar

GeminiTue 10b

Powered by ik

Quelltexte konnen mit Hilfe des (:code:)-Elements eingebunden werden, wobel sich die syntaktischen
Bestandteile des Codes auf Wunsch farblich hervorheben lassen:

o . | /@] Now: Party Sunny, 8°C [ s
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virtPresenter (Flash)

Leitung Prof. Dr. Oliver Vornberger

Mitarbeiter Dipl.-Inf. (FH) Markus Ketterl (virtUOS)

Laufzeit seit 2007

Stichworte AdobeFlash, Lecture Recording, E-Learning, Adaptive Multimedia, Web 2.0, Social Networks
Web http://www.virtpresenter.org/

Aufgrund der gesammelten Erfahrungen in Verbindung mit umfangreichen Nutzerbefragungen iiber die Jahre
und der Umstellung auf neue Webtechnologien ist das System virtPresenter rund um die automatisch generierten
Vorlesungsaufzeichnungen mittlerweile ein fester und wichtiger Bestandteil vieler Veranstaltungen an der
Universitit Osnabriick und der Fachhochschule Osnabriick. Das als Open Source Projekt verfiigbare Vorlesungs-
aufzeichnungsframework wird derzeit neben Installationen an deutschen Hochschulen auch an einer
amerikanischen Universitét eingesetzt.

Neben einer traditionellen Nutzung der Aufzeichnungen fiir Studierende iiber den Webbrowser und einer
moglichen engen Kopplung an Hochschul-Systeme, wie z. B. Stud.IP, wurden der mdgliche Einsatzbereich und
die Wiederverwendbarkeit von aufgezeichnetem Material stark erweitert. Neben dem wochentlichen Update des
beliebten iTunes Music Stores mit Episoden der Vorlesungsaufzeichnungen ist es moglich, ausgewéhlte
Vorlesungsabschnitte direkt in der Weboberfldche auszuwéhlen und in externe Web 2.0 Anwendungen (z. B.
Uniblogs oder KursWiki) zu integrieren und weiter zu verwenden.

Vorlesungsaufzeichnungen werden derzeit iiber folgende Distributionskanile genutzt:

Offentliche Kurswebseiten

iTunes Music Store

Innerhalb des LMS Stud.IP als Plug-in fiir verschiedene Kurse
Angebote im Audio & Videocontentmanagement System Lernfunk.de
Anreicherung von Wikipedia Artikeln

Ausgewihlte Ausschnitte in YouTube

QA=

Authentifizierungsmechanismen stellen dabei sicher, dass geschiitzte Inhalte nur in den dafiir freigegebenen
Plattformen benutzbar sind. Durch die Zusammenarbeit mit der Universitét Pittsburgh und dem Einsatz neuester
Webtechnologien besteht die Moglichkeit, durch soziale Navigation und Nutzerinteraktion erweiterte Feedback-
moglichkeiten fiir E-Learning-Anwendungen zu erarbeiten.

Thinking Aloud Method

Das Abenteusr
@ Hothation
il 4
Users perform a test task while talking

== to you while they work on it

— whal they are thinking

- what they are trying to do

— things they read

- questions that arise as they work

~ concerns and comments
Make a recording or take notes

- Know what they were doing and where their
comments fitinto the sequence!

iTunes Music Store

Vorlesungsauschnitte in Wikipedia, YouTube, LMS, Uniblogs, Kurswebseiten d.a ~!=

2848 0047 20011425

Webinterface mit sozialer Navigation - aktivierte "user footprints™
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Technische und soziale Konzepte von Vorlesungsaufzeichnungen in sozialen Netzwerken

Leitung Prof. Dr. Oliver Vornberger

Mitarbeiter Dr. Patrick Fox

Laufzeit 2008 — 2011

Stichworte Ajax, Lecture Recording, E-Learning, Social Networks
Web http://www.socialvirtpresenter.de

Das bestehende Framework ,,virtPresenter erstellt weitgehend automatisiert Aufzeichnungen von Lehrver-
anstaltungen. Um die Aufzeichnungen und die zugehorigen Powerpointfolien in einem Web-Browser darstellen
zu konnen, wird derzeit mit Flash auf eine Plugin-Losung zuriickgegriffen, da Web-Browser noch keine Videos
nativ abspielen konnen. Mit der Implementation von HTML 5 in kommenden Browsergenerationen hat man
erstmals die Moglichkeit, Videos ohne Plugin direkt in HTML-Seiten einzubetten und iiber Javascript zu steuern.

Der Ajax-basierte virtPresenter verwendet unter anderem die Videofunktionalitdt von HTML 5, die bereits in
vielen Webbrowsern zu finden ist, und stellt damit eine Plugin-freie Web-Applikation dar, die mdglichst viele
Funktionen des Flash-basierten virtPresenters implementieren soll.

Ein wesentlicher Aspekt ist dabei die Javascript-Steuerung, die neben der Navigation auch die Synchronisation
des Streams mit den Folien regelt.

Ein Vorteil des Verzichts auf Plugin-Technologien ist die Moglichkeit, den virtPresenter relativ leicht als
Applikation in soziale Netzwerke wie Facebook oder openSocial einzubinden, um weitere Funktionalititen
hinzuzufiigen, die auf den sozialen Graphen der verbundenen Freunde basieren. Beispielsweise kann ein Nutzer
sehen, welche Freunde zeitgleich dieselbe Aufzeichnung sehen und kann diese direkt anchatten. Die ausschlie3-
liche Verwendung von offenen Web-Standards konnte es zusitzlich erleichtern, den virtPresenter in Zukunft auf
eine groBere Menge von mobilen Endgeréten, wie beispielsweise das Apple iPad oder Android-basierte Tablet-
Rechner, zu portieren.

Facebook | social virtPresenter

<[> [ & &+ | Ehup://apps.facebook.com/socialvp/lectures/show/2180 ®|~(Q; Google

facebook  Stanseite Profil Freunde Postfach Peter Bachstein  Einstellungen  Abmelden  |ERS &

Startseite | Veranstaltungsverzeichnis | zuriick zu Algorithmen

O social virtPresenter

Algorithmen - 12, Sitzung

002431 | OL15:19

Beispiel fiir Zusicherungsmethode

Warum ist hier y = 2x - 12

[ > u [ >t [ on an [ volisia | Peter sagt: Weil es Im Schritt davor um 1 erhsht wurdel -]

Benutzerspuren: | beide Spuren

Diskussion zu 12. Sitzung Folien/Kapitel

igen ader Anmerkungen zur Vorlesung? Etwas nicht verstanden oder findest etwas #1 Algorithmen 00:01
ichtig? Dann teile deine Gedanken mit anderen Nutzern!
#2 Verifikation 02:16

#3 Beispiel fuer 13:19
Zusicherungsmethode

4 #4 Terminierung_ Laufzeit 30:58

[ Abuciicten | #5Nach an beispiel 3659

51:20

Kommentare

E ol e ok selden L s #7 Halteprablem 5946

Die Laufzeit muesste in O(n*log n) liegen! e

- Nicolas Neubauer Position: 53:01 Ggaile it
[Ed Anwendungen (=081 [] 41| £ Lesezeichen social virtPresenter A Freunde Online (2) El|2e
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Opencast Matterhorn

Leitung Prof. Dr. Oliver Vornberger

Mitarbeiter Dipl.-Inf. (FH) Markus Ketterl (virtUOS)

Laufzeit seit 2008

Forderung Andrew H. Mellon Foundation, William and Flora Hewlett Foundation

Stichworte Audiovisuelle Medienobjekte, E-Learning, eLectures, iTunes U, Lecture Recording,
Multimedia Accessibility, Open Source, Open Educational Resources, Podcasting, YouTube

Web http://www.opencastproject.org

Sachliches Ziel des Projektes ist die Entwicklung von Opencast Matterhorn, einer flexiblen Open Source-
Software fiir das Management und die Nachnutzung audiovisueller Objekte im akademischen Umfeld. Das
Projekt Opencast wird aus einer Zusammenarbeit nordamerikanischer und europdischer Institutionen heraus
vorangetrieben. Die beteiligten Institutionen orientieren sich in dieser Arbeit an den Bediirfnissen der gesamten
Opencast Community, die derzeit aus Vertretern von rund 300 internationalen Hochschulen besteht. Die
Entwicklung des Opencast Matterhorn Projektes wird durch die Andrew H. Mellon Foundation und die William
and Flora Hewlett Foundation mitfinanziert.

Die nachfolgenden 13 Partner firmieren in diesem Sinne als geforderte ,,Matterhorn Partner*: University of
Saskatchewan, University of Nebraska-Lincoln, Universitit Osnabriick, Rice University, Boise State University,
Tel Aviv University, Texas A&M University-Commerce, University of Cape Town, University College Cork,
ETH Zurich, RRZE Uni-Erlangen, University of California Berkeley, University of Helsinki.

Neue Distributionswege, Internetplattformen, Web 2.0-Anwendungen und soziale Netzwerke er6ffnen immer
neue Moglichkeiten fiir ein gemeinsames Arbeiten und die Wiederverwendung von aufgezeichneten
Lernmaterialien.

W Release 1.0: Enjoy the View! «opencast»

Matterhorn is a free, open-source system that provides a lecture capture solution and an
enterprise media infrastructure for educational audio and video content.

Learn more about the features of Matterhorn by taking the Product Tour or viewing an
Overview of Features.

matterhorn

Administrative Tools Engage Tools

Go to Admin Tools Go to Media Module

Services Documentation Release Notes Developer Links
» Capture Agent Admin REST Endpoint Docs Covers “what's new", install/build instructions, known  Install and Configure
‘ Search REST Endpoint Docs issues, and frequently asked questions . Please read
+ Composer REST Endpoint Docs these notes and the bug/feature reporting instructions ¢ Matterhorn Core
'+ Working File Repository REST Endpoint Docs before reporting any issues. + Capture Agent
+ Confidence Monitoring REST Endpeint Docs « Distributed Deployment
+ Capture REST Endpoint Docs * Read Notes
+ Workflow REST Endpaint Docs # Release 1.0 Overview B
« Scheduler REST Endpaeint Docs « System Overview
« Feedback REST Endpoint Docs Community Resources + Cookbooks
« Admin Ul REST Proxy Docs
& State REST Endpoint Docs # Mailing Lists and Communication
« Ingest REST Endpaint Docs # Issue Tracker (report a bug, request a feature)
@ Series REST Endpoint Docs
 Versioning Service Docs
'« Media Analysis REST Endpoint Docs.
» Distribution REST Endpoint Docs
» Media Inspection REST Endpoint Docs
+ Remote Service REST Endpaint Docs

Opencast Matterhorn code is licensed under the Educational Community License, Version 2.0,

All other (non-code) intellectual propery is licensed under a Creative Commons Attribution 3.0 United States License
Permissions beyond the scope of this license may be available on request
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Interaktive Prisentation der Dynamik des weltweiten Wettergeschehens im Web

Leitung Prof. Dr. Oliver Vornberger

Mitarbeiter Henning Wenke, M.Sc.

Laufzeit seit 2007

Stichworte Web Visualization, Interactive Techniques, Human Perception, Spatio-Temporal Data

Im Rahmen dieses Projekts soll ein Java Applet entwickelt werden, welches via LWJGL auf native OpenGL-
Funktionen zugreifen kann, um Wetterdaten auf dem jeweiligen Zielrechner in Echtzeit iiber die Zeit animiert
darstellen zu kdnnen. Analog zu Google Earth soll die riumliche Datenauswahl intuitiv durch Kameranavigation
erfolgen und das Ubertragen der Daten in einer geeigneten Zoom-Stufe zum Klienten lediglich fiir den gerade
sichtbaren Bereich geschehen.

Der Ansatz ermdglicht einen hoheren Interaktivititsgrad als bestehende Angebote zur Présentation vergleich-
barer Daten im Web derzeit bieten. Der Benutzer erhilt dadurch die Moglichkeit, in den Visualisierungsprozess
einzugreifen und die Darstellung seinen Priferenzen entsprechend zu beeinflussen. Seine Wahl konnte u.a.
abhingen von:

Erfahrung hinsichtlich (Wetter-) Visualisierungen

Ob er iiber eine eingeschriankte Wahrnehmung verfiigt
Anzahl gleichzeitig dargestellter Wetterelemente

Ob Animation tiber die Zeit verwendet wird

Welche Eigenschaften der Daten interessieren

GroBe des betrachteten Erdoberfldchenausschnitts
Displaygrofe (gerade bei mobilen Geriten)

Untersucht werden soll, inwieweit sich dadurch die Effektivitit hinsichtlich der Informationsvermittlung an die
Zielgruppe, Klima- bzw. Wetterlaien, im Vergleich mit bestehenden Ansétzen (etwa Wetterberichte im Fern-
sehen oder im Web) erhdhen lésst.
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Implementierung, Visualisierung und Evaluation von Datamining- und Analyse-Algorithmen im Kontext
des Finanzmarktes

Leitung
Mitarbeiter
Projektpartner
Laufzeit
Stichworte

Prof. Dr. Oliver Vornberger

Nicolas Neubauer, M.Sc.

Lenz+Partner AG

seit 2011

Datamining, Machine-Learning, Datenanalyse

Finanzmarktdaten - insbesondere Aktien- und Wéhrungskurse - sind ein ideales Beispiel eines klassischen
"Zahlenfriedhofs". Die Lenz+Partner AG stellt in diesem Rahmen die Rohdaten, also zunichst Kursnotierungen
zu definierten Zeitpunkten, in hoher Aufldsung fiir mehrere Jahrzehnte zur Verfiigung.

Diese Daten stellen einen hervorragenden Ausgangspunkt fiir die Anwendung und Weiterentwicklung von
vielfaltigsten Datenanalyse- und Datamining-Algorithmen dar. Um die enormen Datenmengen und die meist
stark rechenlastigen Algorithmen verarbeiten zu konnen, muss ein geeignetes Modell zur effizienten Verwaltung
der Daten entwickelt werden. Ebenso miissen Ergebnisse geeignet dargestellt werden. Ziel des Projektes ist
dabei nicht nur ein modulares Analyse- und Auskunftssystem auf dem Algorithmen gegen die sehr grof3e
Datenmenge getestet werden konnen, sondern auch eine vergleichende Studie, die etablierte Methoden der
Finanzwelt — beispielsweise die Identifizierung und Interpretation von sogenannten Candlestick-Formationen —
gegen aktuelle Methoden der Forschung — etwa neuronale Netze oder genetische Algorithmen — evaluiert.

[o ][O
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Stud.IP-Weiterentwicklung

Leitung Dr. Tobias Thelen

Mitarbeiter Dr. Elmar Ludwig (virtUOS), Dr. Frank Ollermann (virtUOS), Sénke Brummerloh (virtUOS),
Melanie Albrecht (virtUOS), Till Gloggler (ELAN e.V.), André Klalen (ELAN e.V.)

Laufzeit seit 2003

Foérderung ELAN (E-Learning Academic Network Niedersachsen, bis 20006),

BMBF (Neue Medien in der Bildung, 2005-2008), ELAN e.V. (seit 2009)
Stichworte virtuelle Lernumgebung, E-Learning-Integration
Web http://www.studip.de

Stud.IP — studienbegleitender Internetsupport fiir Prisenzlehrveranstaltungen — ist seit 2003 zu einer der grofiten
und meistverbreiteten Open-Source-Lernplattformen in Deutschland geworden. Das System ist an ca. 65 Hoch-
schulen in breitem Einsatz und wird von ca. 400.000 Studierenden und Lehrenden genutzt.

Stud.IP ist eine webbasierte Plattform zur Organisation und inhaltlichen Unterstiitzung von Lehre und Studium.
Sie verbindet Funktionen des Ressourcenmanagements (Veranstaltungs- und Raumplanung) mit personlichem
Informationsmanagement (Terminkalender, Stundenplédne, Adressbuch) sowie Kommunikations- und
E-Learning-Funktionen.

Die Universitdt Osnabriick engagiert sich seit 2003 intensiv in der Stud.IP-Weiterentwicklung. Schwerpunkte
liegen dabei zum Einen in der kontinuierlichen Verbesserung der Code-Basis durch API-Gestaltung, in der
Einfiihrung und Ausweitung von Abstraktions-Mechanismen fiir Gestaltung und Datenhaltung sowie in dem
Einsatz von Werkzeugen und Verfahren zur Qualitdtssicherung. Zum Anderen werden wesentliche Funktions-
bereiche von Osnabriicker Teilprojekten zur Verfiigung gestellt und gepflegt, wie z. B. die generelle Plugin-
Schnittstelle, das virtuelle Priifungssystem Vips fiir Ubungsaufgaben und elektronische Klausuren, die Studien-
gruppen fiir selbst organisiertes Lernen oder die Statistik- und Protokollierungswerkzeuge und der zentrale
Dokumentationsserver.

Die Stud.IP-Weiterentwicklung ist eine kontinuierliche Aufgabe, die durch unterschiedliche Forderprogramme,
Anforderungen einsetzender Hochschulen und allgemeine Technologie- und Nutzungstrends im Internet stindig
vor neuen Herausforderungen steht. In einer Balance aus eher funktionskonservativen Modernisierungs- und
Anpassungsmalnahmen und der experimentellen Entwicklung und Erprobung neuer Werkzeuge in Form von
Plugins spielen dabei sowohl Aufgaben des Regelbetriebs als auch innovative Forschungsansitze eine Rolle.

Stud.IP ist zudem gut als Anschauungs- und Experimentiersystem fiir Lehrveranstaltungen sowie Bachelor- und
Masterarbeiten zu Web-Technologien, E-Learning und verwandten Themen geeignet. Da die Studierenden
bereits grundlegend mit dem System vertraut sind, lassen sich zum Einen vertiefende Fragestellungen mit
geringem Aufwand thematisieren; zum Anderen konnen Eigenentwicklungen, z. B. aus Bachelor-Arbeiten,
einfach mit groBeren Nutzergruppen erprobt und ggf. in den Regelbetrieb tiberfithrt werden.

Entwicklungsserver der Stud.IP Core Group
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Modellierung und Priifung von Regeln in Geschiiftsprozessen

Leitung Juniorprof. Dr.-Ing. Elke Pulvermiiller
Partner IDS Scheer AG, Saarbriicken
Universitdt Luxemburg (Prof. Pierre Kelsen, Dipl.-Inf. Marwane El Kharbili)
Laufzeit seit 2007
Stichworte Regelmodellierung, Konsistenzpriifung, modellgetriebene Entwicklung

Zur Gestaltung und Optimierung von Unternehmensabléufen werden diese als Geschéftsprozesse modelliert.
Zum Einsatz kommen dabei Werkzeuge wie z. B. ARIS des Unternehmens IDS Scheer AG. Im Rahmen einer
Promotion in Kooperation zwischen der Universitét Osnabriick und der Universitit Luxemburg wird die
Geschiftsprozessmodellierung um eine geeignete Regelverarbeitung erweitert. Eine Regel bestimmt z. B. im
Geschiftsprozess einer Bank, wann eine Kreditvergabe erfolgen soll. Zur Darstellung der Regeln werden speziell
entwickelte Sprachen eingesetzt. Diese basieren auf Ontologien, die begriffliche Zusammenhénge und
Bedeutungen (Semantik) modellieren konnen. Fiir die Regel "Der Kunde erhélt den Kredit, wenn er den
Kreditrahmen nicht {iberzogen hat und kreditwiirdig ist" muss beispielsweise die Bedeutung von Kunde und
Kredit sowie deren "erhilt"-Bezichung in einer Ontologie abgebildet sein. Zusdtzlich muss die Logik, die in der
Regel beschrieben ist (hier die Implikation) in einer Ontologie modelliert werden.

Mit dem wachsenden Bediirfnis nach Finanzregulierung und nach Sicherheit gewinnt die Modellierung und
Priifung von Regeln in Geschiftsprozessen zunehmend an Bedeutung. Aufwendige Audits zur Uberpriifung von
Regelungen (z. B. die Einhaltung von BASELII) und eine garantierte Einhaltung von Sicherheitsstandards (z. B.
ISO 2700X) kdnnen in Zukunft nur durch automatisierte Losungen realisiert werden.

Im Projekt wird die Einhaltung von in Ontologien beschriebenen Regeln innerhalb von Geschéftsprozessen
iiberpriift. Die Priifung verwendet die formal beschriebenen Geschéftsprozesse und wird von einer speziellen
Inferenz-Komponente durchgefiihrt. Alternativ werden andere Priifansitze untersucht, die die Modelle in zur
Priifung geeignete Modelle im Sinne eines modellgetriebenen Ansatzes (Model-Driven Development)
umwandeln. Verschiedene Priifansétze wie z. B. Modellpriifer, Formal Contract Language oder Constraint-
Losungssysteme werden hierzu betrachtet und gegebenenfalls angepasst. Es wird untersucht, inwieweit
verschiedene Verifikationssprachen kombiniert werden kdnnen, um die verschiedenen Aspekte einer Regel
moglichst geeignet auszudriicken.

Das Projekt wird einen Beitrag zur Sicherstellung der Regeleinhaltung in Abldufen und fiir die weitere
Automatisierung z. B. von Audits (z. B. durch automatisierte Berichte in der Bankeniiberwachung) leisten.
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UML Target Animation
Leitung Juniorprof. Dr.-Ing. Elke Pulvermiiller
Mitarbeiter Padma Iyenghar, M.Sc.
Partner Fachhochschule Osnabriick (Prof. Dr.-Ing. Cl. Westerkamp)
Willert Software Tools GmbH, Biickeburg
Laufzeit 09/2009 - 07/2011
Forderung ZIM/BMWi und DAAD (STIBET)
Stichworte Modellierung und Testen von Echtzeitsystemen, Target Animation, Design-Level-Debugging

Dieses Projekt befasst sich mit der Softwareentwicklung fiir technische Systeme mit begrenzten Ressourcen wie
Speicher und Rechenleistung, deterministische Reaktionszeiten (Echtzeitverhalten) sowie Anforderungen an
einen geringen Energieverbrauch. Im Projekt sollen diese Beschriankungen und Anforderungen im Kontext des
sogenannten Embedded Software Engineering betrachtet werden.

Aufgrund der besonderen Anforderungen an derartige eingebettete Software wird meist die Programmiersprache
ANSI-C zur Entwicklung eingesetzt. Neuere Entwicklungsvorgehen ergidnzen die grafische Modellierungs-
sprache UML. Damit kdnnen die Programmstrukturen und das Programmdesign iibersichtlicher und verstind-
licher dargestellt werden. Aus einem solchen Modell heraus kann der entsprechende C-Code fiir das eingebettete
System automatisch generiert werden. Entsprechende Werkzeuge zur Entwicklung in UML fiir eingebettete
Systeme existieren bereits z. B. mit IBM Rational Rhapsody und Willert Embedded UML Studio.

Mochte man Anwendungen fiir eingebettete Systeme (z. B. Eingaben in ein MIDI Keyboard) auf Fehler unter-
suchen (Debugging) oder testen, so soll dies in Zukunft ebenfalls auf der Design-Ebene realisiert werden.
Bestehende Losungen finden sich standardméBig auf der Code-Ebene und sie erzeugen grofle Mengen an
instrumentiertem Code.

Im Projekt soll ein Verfahren entwickelt werden, bei dem moglichst wenig instrumentierter Code erzeugt wird
und so eine Beeinflussung des Laufzeitverhaltens auf ein Minimum reduziert wird. Damit kénnen Test- und
Ausliefercode identisch sein, so dass gewahrleistet ist, dass das getestete System auch dem ausgelieferten
entspricht.

Durch das Projekt sollen sowohl die Entwicklung wie auch die Fehlersuche, der Test und die Représentation von
Laufzeit- und Testergebnissen auf der Modellebene (UML) ohne Verfélschung des Laufzeitverhaltens moglich
werden.
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Korrekte verteilte Java-Applikationen (KoverJa)

Leitung Juniorprof. Dr.-Ing. Elke Pulvermiiller

Partner Fachhochschule Osnabriick (Prof. Dr. Stephan Kleuker, Dipl.-Inf. Christian Ammann)
Laufzeit 09/2009 - 08/2012

Forderung Teilprojekt des BMBF-Projekts KoverJa

Stichworte Software-Qualitdt, Formale Korrektheit

Die Qualitdtssicherung (QS) als Teil der Softwareentwicklung spielt fiir den Projekterfolg eine immer groBere
Rolle, da unzuverléssige Softwaresysteme von Kunden immer weniger akzeptiert werden. Durch die Vielfalt der
in verteilten Systemen eingesetzten Technologien kann es nicht das eine Testverfahren und das eine Werkzeug
geben, mit dem alle QS-Moglichkeiten abgedeckt werden. Vielmehr gibt es eine kaum zu iiberblickende Vielfalt
an Werkzeugen, mit denen einzelne Korrektheitsaspekte der entstehenden verteilten Applikationen garantiert
werden sollen. Die drei wesentlichen Ansétze fiir korrekte Systeme (1) Model Checking (automatische
Verifikation), (2) modellgetriebene Entwicklung (z. B. MDSD) und (3) klassische Testverfahren liefern viele
Teillsungen, wobei die Erforschung ihrer Kombinationsmdglichkeiten noch am Anfang steht.

Bei modellgetriebener Entwicklung wird Software nicht mehr von Hand geschrieben, sondern es werden
Modelle entwickelt, diese automatisch in weitere Modelle und am Ende in laufféhige Software iibersetzt. Durch
dieses Vorgehen werden Programmierfehler zwar erheblich reduziert, es ist jedoch nicht gewéhrleistet, dass das
Modell die Realitit korrekt abbildet.

Beim Model Checking (Modellpriifung) wird mittels formaler Methoden bewiesen, dass bestimmte Eigen-
schaften fiir eine Software immer giiltig sind. Bei einem Kommunikationsprotokoll fiir im Konvoi fahrende
PKWs kann mittels Model Checking beispielsweise sichergestellt werden, dass niemals eine Situation auftritt,
bei der ein Auto, das gerade iiberholt wird, selber zum Uberholen ausschert und so Menschenleben gefihrdet
werden.

Ein Forschungsschwerpunkt von KoverJa ist das Verkniipfen von Model Checking und modellgetriebener
Entwicklung. Dabei wird von der zu entwickelnden Software ein fachliches Modell erzeugt und dieses in
lauffdhige Software libersetzt. Danach wird dieses Modell an einen Model Checker {ibergeben, der automatisch
untersucht, ob bestimmte formale Anforderungen (beispielsweise das im obigen Beispiel erwahnte Nicht-
Ausscheren beim Uberholvorgang) immer erfiillt sind. Durch dieses Vorgehen werden Fehler reduziert und die
Qualitét von Software erhoht. Die Verkniipfung der Methoden wird anhand industrieller Fallstudien aus
verschiedenen Software-Entwicklungsszenarien konkretisiert.
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Organic Computing - Kontrollierte Selbstoptimierung

Leitung Prof. Dr.-Ing. Werner Brockmann

Mitarbeiter Nils Rosemann, M.Sc.

Forderung Deutsche Forschungsgemeinschaft DFG

Laufzeit seit 09/2005

Stichworte Organic Computing, lernfahige Systeme, kontrollierte Selbstoptimierung

Moderne eingebettete Echtzeitsysteme werden zunehmend fiir komplexere Aufgaben und Umgebungen ein-
gesetzt. Dadurch ist das notwendige Systemverhalten zur Entwurfszeit nicht immer vollstindig planbar, z. B.
weil nicht mehr alle méglichen Systemzustinde und Fehlerszenarien (mit einem vertretbaren Aufwand)
vorhergesehen und im Entwurf beriicksichtigt werden kénnen. Durch Methoden des Organic Computing wie
Selbstoptimierung und —adaption soll daher die verfiigbare Leistungsféhigkeit moderner Mikroelektronik genutzt
werden, um selbst bei Liicken und Fehlern im Entwurf und bei Stdrungen im laufenden Betrieb ein sicheres und
robustes Verhalten zu erreichen.

Dazu werden Anleihen bei organischen Systemen genommen, da diese genau solche Féhigkeiten aufweisen.
Insbesondere das vegetative Nervensystem und das Immunsystem sind gute Beispiele fiir die erforderliche
selbstorganisierte, verteilte Informationsverarbeitung bei Anomalien und Stérungen. Der Schwerpunkt liegt auf
speziellen Erweiterungen fiir Methoden des Maschinellen Lernens, die im laufenden Betrieb zur
Selbstoptimierung und Selbsteinstellung eingesetzt werden.

Um solche Selbstoptimierungstechniken auch fiir sicherheitskritische eingebettete Echtzeitsysteme einsetzen zu
konnen, wurden und werden im Rahmen dieses Projekts verschiedene aufeinander abgestimmte Methoden fiir
eine Kontrolle des maschinellen Lernvorgangs entwickelt. Sie basieren auf Erweiterungen von Lernverfahren,
die online im laufenden Betrieb anwendbar sind und z. B. auch Sicherheitsgarantien ermoglichen. Diese
Methoden werden neben adaptiven und selbsteinstellenden Reglern auch fiir Selbstmodelle zur Anomalie-
erkennung eingesetzt und an praktischen Versuchsaufbauten unter Echtbedingungen auf ihre Praxistauglichkeit
untersucht.
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Algorithmen fiir die Pipeline-Inspektion

Leitung Prof. Dr.-Ing. Werner Brockmann

Mitarbeiter Jens Hiilsmann, M.Sc., Andreas Rickling, M.Sc.

Partner Rosen Technology & Research Center, Lingen

Forderung Bundesministerium fiir Wirtschaft und Technologie aufgrund eines Beschlusses des Deutschen
Bundestages im Rahmen der ZIM-Initiative

Laufzeit 09/2009 — 10/2011

Stichworte Messdatenanalyse, automatisierte Entscheidungsfindung

Bei der Inspektion von Pipelines kommen verschiedene Priifsysteme zum Einsatz. Ein hiufig eingesetztes
System beruht auf der Messung von magnetischem Streufluss, welcher durch das Anlegen eines magnetischen
Feldes aus der Pipelinewand austritt. Dieses Messsystem zeichnet sich dadurch aus, dass es praktisch jede
Inhomogenitit in der Pipelinewand registrieren kann. Neben den Inhomogenitéten, die kritisch fiir den sicheren
Betrieb der Pipeline werden kénnen, wie z. B. Risse oder Korrosion, erzeugen aber auch unkritische Inhomoge-
nitdten, wie z. B. natiirliche Oberflicheneigenschaften der Pipeline oder auch Schweifindhte eine Vielzahl von
Anzeigen in den Daten. Dazu kommt, dass Storfaktoren wie variierende Inspektionsgeschwindigkeit oder auch
fehlerhafte Messkanéle die Interpretation der Daten erschweren.

Nach derzeitigem Standard erfordert die Interpretation der Daten einen erheblichen manuellen Aufwand, da die
korrekte Klassifikation sehr viel Erfahrung und aufgrund der groBBen Datenmenge sehr viel Zeit beansprucht. Ziel
dieses Projektes, das gemeinsam mit dem Projektpartner Rosen Technology & Research Center in Lingen
durchgefiihrt wurde, war daher die Untersuchung und Entwicklung von Methoden zur automatisierten Beur-
teilung der Messdaten und Klassifikation der Inhomogenitéten in der Pipeline. Besonderes Augenmerk lag auf
der Verldsslichkeit und Nachvollziehbarkeit der so getroffenen Entscheidungen. Dazu wurden mehrstufige
Entscheidungs- und Modellierungsverfahren eingesetzt bzw. entwickelt und umfassend an Realdaten validiert.
Die entwickelten Algorithmen verringern den manuellen Aufwand bei der Auswertung und helfen dem
Auswerter in kritischen Féllen eine fundierte Entscheidung zu treffen.

Magnet Marker
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Trust Management in technischen Systemen

Leitung Prof. Dr.-Ing. Werner Brockmann

Mitarbeiter Andreas Buschermdhle, M.Sc.

Laufzeit seit 2009

Stichworte Softwarearchitektur, Framework, Trust Management, Lernfédhige Systeme

Weil moderne technische Systeme als solche immer komplexer werden und in komplexeren Umgebungen
eingesetzt werden, treten nicht nur vermehrt Fehler auf, sondern auch unsichere (Sensor-)Informationen oder
Systemzusténde. Das fiihrt dazu, dass ein solches System nicht zu jeder Zeit in einem absolut sicheren Betriebs-
zustand ist. Im Rahmen dieses Projektes werden daher gezielt die funktionalen und informatorischen Unsicher-
heiten bzw. die Vertrauenswiirdigkeiten (engl.: Trust) einzelner Komponenten bestimmt und als Metainfor-
mation zur weiteren Verarbeitung verwendet.

Beim ,, Trust Management™ wird das Konzept der Vertrauenswiirdigkeit einer Komponente in Form eines ,,Trust
Signals“ reprisentiert. So werden alle Formen von Unsicherheit und nach Moglichkeit auch von Fehlern in einer
einheitlichen Semantik ausgedriickt. Diese Semantik erstreckt sich iiber alle Ebenen einer Verarbeitungs-
hierarchie, sodass auch eine Gruppe von Komponenten wiederum ein Vertrauenssignal haben kann. Andere
Komponenten kdnnen dann aufgrund der Unsicherheit dieser Information die Ausgaben einer Komponente
angepasst verarbeiten. So wird das autonome Reagieren auf Unsicherheiten und Fehler erreicht.

Aktuell wird die Anwendung des ,,Trust Management™ auf lernfahige Systeme nidher untersucht. Denn um den
Entwurfsaufwand zu verringern, werden oft lernfahige Systeme eingesetzt, die sich im laufenden Betrieb
anpassen. Aber auch fiir diese muss in der Praxis zu jeder Zeit ein sicherer Betrieb gewihrleistet sein. Daher
wird die Vertrauenswiirdigkeit der verarbeiteten Signale direkt im lernfdhigen System beriicksichtigt und auch
das lernfahige System liefert wiederum eine Einschitzung seiner Vertrauenswiirdigkeit (s. rechtes Bild). Die
Erprobung erfolgt neben der mathematischen Modellierung exemplarisch auf mobilen Robotern wie FRANC
(Fast Running Autonomously Navigating Car, linkes Bild).
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Robuste Molchkontrolle

Leitung Prof. Dr.-Ing. Werner Brockmann

Mitarbeiter Holger Finger, M.Sc., Dipl.-Phys. Raphael-Sung Hardt, Dipl.-Systemwiss. Christian Lintze

Partner Rosen Technology & Research Center, Lingen

Forderung Bundesministerium fiir Wirtschaft und Technologie aufgrund eines Beschlusses des Deutschen
Bundestages im Rahmen der ZIM-Initiative

Laufzeit 08/2010 — 10/2011

Stichworte Intelligent Control, eingebettete Systeme, Simulation

Die Inspektion der weltweiten Pipeline-Netze erfolgt durch autonome Inspektionssysteme (Molche), die vom
transportierten Medium (z. B. Ol oder Gas) iiber mehrere hunderte Kilometer autark durch die Pipeline bewegt
werden. Dabei sind sie vielen mechanischen Einfliissen ausgesetzt, die die Bewegung des Molches teilweise
drastisch beeinflussen. Damit die Sensorik zum Vermessen der Pipelinewédnde optimale Ergebnisse liefert, ist
aber eine gleichméfige Bewegung mit mdglichst konstanter Geschwindigkeit erforderlich.
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In Fortfiihrung zu dem Active Speed Control-Projekt, das die Machbarkeit gezeigt hat, ging es in diesem Projekt
darum, die Bewegung des Molches noch weitergehend zu kontrollieren. Die Schwierigkeit bestand darin, dass
die Einwirkung von Stérungen und deren Wirkung auf die Molchbewegung im Vorhinein nicht planbar sind.
AuBerdem ist die zur Bewegungssteuerung verfiigbare Energie sehr stark begrenzt, so dass konventionelle
Verfahren hier schnell an ihre Grenzen stofen. In diesem Projekt wurden daher Methoden erarbeitet, die die
Storungen der Bewegung erkennen und unter Einhaltung von Randbedingungen wie Energieverbrauch und
Begrenzungen der Aktorik eine gleichméBige und verschleiBarme Bewegung des Molches erreichen. Dazu
wurde ein umfangreiches Modell zur Beschreibung der Molch-Pipeline-Interaktion entwickelt, welches
insbesondere Inhomogenititen und Stérungen in der Pipeline sowie Eigenschaften des transportierten Mediums
beriicksichtigt. Mit Hilfe dieser Modelle wurden Regelalgorithmen erarbeitet, die sich durch ein hohes Mal} an
Robustheit gegeniiber Stérungen auszeichnen und deren Verhalten in umfangreichen Simulationen gezeigt.



Universitdt Osnabriick  Institut fiir Informatik  Jahresbericht 2011 44

Lehrbuchreihe zur Bioinformatik

Leitung Prof. Dr. Volker Sperschneider
Laufzeit seit 2008 )
Stichworte Bioinformatik, Methoden, Projekte, Ubungen, Machine Learning, Regulatorische Netzwerke

Nach dem Erscheinen des methodischen Grundlagenbuches Bioinformatics: Problem Solving Paradigms wird
an drei Folgebénden parallel gearbeitet:

* Bioinformatics: Exercises and Projects (erscheint Anfang 2012)

* Bioinformatics: Machine Learning Applications (erscheint voraussichtlich Ende 2012)
* Bioinformatics: Regulatory Networks Analysis (in der Planung)

Volker Sperschneider
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Identifizierung pluripotenzrelevanter Gene in embryonalen Stammzellen

Leitung Prof. Dr. Volker Sperschneider

Mitarbeiterin ~ Dipl.-Bioinform. Lena Scheubert

Laufzeit 2006 — 02/2011

Stichworte Embryonale Stammzellen, Microarray Datenanalyse, regulatorische Netzwerke,

Maschinelles Lernen

Die 2006 begonnene Kooperation mit der Professur fiir medizinische Bioinformatik (Georg Fiillen) an der
Universitit Rostock wurde auch im Jahr 2011 erfolgreich fortgefiihrt.

Eines der Hauptziele des Projektes ist die Identifizierung von Genen, welche die Steuerung wichtiger Prozesse in
bestimmten Zellen maligeblich beeinflussen. Insbesondere geht es hierbei um die Frage durch welche
Regulierungsprozesse die Teilungsfahigkeit von embryonalen Stammzellen aufrechterhalten werden kann und
welche Gene dabei die entscheidende Rolle spielen. Besonders in der Medizin ist dieses Wissen von grolem
Interesse, da Therapieansitze mit embryonalen Stammzellen zwar sehr vielversprechend sind, derzeit allerdings
noch viele Risiken bergen. Ein besseres Verstandnis sowie die Moglichkeit in Regulierungsprozesse solcher
Zellen aktiv einzugreifen, konnte die Praktikabilitdt verschiedener Therapien deutlich verbessern.

Gewinnung pluripotenter

Zygote Morula Blastocyste Zellen aus der inneren
4)\’ Zellmasse der Blastocyste
-
® s PY :
D
- - L P

Gewebespezifische Stammzellen  pluripotente Stammzellen

Mit Hilfe von DNA-Chips, sogenannten Microarrays, sammeln Biologen grofle
Datenmengen iiber die Expression verschiedener Gene innerhalb einer Zelle. Die
manuelle Auswertung dieser Microarrays ist aufgrund der hohen Informationsdichte
extrem zeitaufwendig und schwierig. Auch wenn DNA-Chips in der Biologie schon
lange Verwendung finden, ist die Menge der so produzierten Daten, nicht zuletzt
durch zunehmende Automatisierung in den Laboratorien, in den letzten Jahren rapide

angestiegen. Eine automatische und insbesondere rechnergestiitzte Auswertung ist Messu der Geex-

somit unumgénglich geworden. pression mit DNA-
Chips

Gen2 krank

Wir verwenden verschiedene Maschinenlernmethoden (SVM, kNN,

random forest, etc.) unter anderem in Kombination mit heuristischen

Verfahren (Genetische Algorithmen, Ameisenalgorithmen, etc.) um

eine groBe Zahl solcher DNA-Chips gleichzeitig auszuwerten. So

' konnen wir Zellen aufgrund ihrer Genexpression in verschiedene
Expression Genl Gruppen teilen und solche Gene identifizieren, die fiir bestimmte

Lineare Trennung von gesunden und Verhaltensweisen einer Zelle ausschlaggebend sind.

kranken Zellen anhand der Expres-

sionslevel zweier Gene

Dieses Projekt wurde mit dem Wechsel von Lena Scheubert an die Universitit Rostock beendet. Ein Abschluss
in Form einer Promotion soll Anfang 2012 erfolgen.
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Schnelle DNA-Sequenzierung mit lokal eindeutigen Markern

Leitung Prof. Dr. Volker Sperschneider
Laufzeit seit 2009
Stichworte Sequencing, DNA, STS, lokal eindeutige Marker, PQ-Béume, Shotgun Sequencing

Chromosomen (gréfenordnungsméBig 100.000.000 Basenpaare lang) werden sequenziert, indem eine kleine
Anzahl an Kopien in Fragmente (groBBenordnungsméaBig 1.000.000 Basenpaare lang) zerlegt werden, diese dann
mittels eines aufwéndigen und ungenauen Verfahrens (shotgun sequencing, NP-vollstindig) sequenziert werden,
und die sequenzierten Fragmente dann mittels eines simplen Verfahrens (PQ-trees) unter Verwendung bekannter
Muster, die genau an einer Stelle im Genom vorkommen, sog. sequence tagged sites (STS), in korrekter Weise
assembliert werden. Da die STS ungeféhr alle 100.000 Basenpaare auftauchen, kann man die obigen Fragmente
der Léange 1.000.000 nicht nach eben diesem Verfahren sequenzieren. In einer Pilotstudie haben wir zunéchst auf
einem real sequenzierten Genom (von Graig Venter) tiberpriift, ob auf Fragmenten der Lange 1.000.000 lokal
eindeutige Muster in hinreichender Dichte existieren. Dies hat sich in tiberwaltigender Weise bestétigt.

Das nun bestehende Problem ist, dass man in noch nicht sequenzierter DNA solche lokal eindeutigen Muster
zum Sequenzieren brauchte, sie aber erst nach dem Sequenzieren identifizieren kann. Als Ausweg hat sich
folgendes Vorgehen als erfolgreich erwiesen: Man kopiert ein Fragment der Lénge 1.000.000 wiederum in
einige Kopien, als Beispiel 10 Kopien, fragmentiert diese dann in kurze Fragmente (1.000 Basenpaare), die man
im Labor direkt sequenzieren kann, und sucht nach Mustern, die auf den sequenzierten kurzen Fragmenten genau
zehnmal vorkommen. Fiir solche nimmt man an, dass sie auf dem Fragment der Lénge 1.000.000 genau einmal
vorkommen. Dies kann falsch sein, wenn ein solches Muster beispielsweise zweimal vorkommt, diese beiden
Vorkommen aber beim Fragmentieren genau zehnmal zerschnitten worden sind. Letzteres Ereignis ist aber
extrem unwahrscheinlich. In Folgeprojekten soll diese Idee weiter verfolgt und an realer DNA weiter getestet
werden.

PO-tree

Ende 2011 wurde mit der praktischen Erprobung in Form einer Testimplementierung begonnen (Bachelor-
Arbeit, Programmierpraktikum)
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KURT-3D
Leitung Prof. Dr. Joachim Hertzberg
Mitarbeiter Dipl.-Inf. Kai Lingemann, Dipl.-Systemwiss. Jochen Sprickerhof, Thomas Wiemann, M.Sc.
Laufzeit seit 2004
Stichworte Mobile Robotik, Umgebungsdatenerfassung, Umgebungsdateninterpretation,
Semantische Kartierung
Web http://www.inf.uos.de/kbs/KURT3D.html

KURT-3D ist ein mobiler Roboter, ausgeriistet mit einem 3D-Laserscanner. Mit entsprechender Steuerungs- und
Sensordatenverarbeitungs-Software ist er grundsitzlich in der Lage, autonom 3D-Modelle (Messpunktewolken)
seiner Arbeitsumgebung aufzunehmen.

Die Arbeiten im Projekt KURT-3D bilden den Kern fiir weitere Projekte, einschlieBlich extern geforderter. Im
Einzelnen bearbeiten wir die folgenden Themen:

e 6D-SPLAM: Zum Aufbau einer Karte muss der folgende Zyklus ablaufen, den wir SPLAM
(Simultaneous Planning, Localization And Mapping) nennen:

(1) Planung und Anfahren der néchsten Scan-Pose,
(2) Lokalisierung im aktuellen Umgebungsmodell und
(3) konsistentes Einfligen des aktuellen Scans in das bisherige Modell.

Die Roboterpose ist im Allgemeinen in 6D gegeben, also in Koordinaten x, y, z und Gier-, Nick- und
Rollwinkel. Wir arbeiten an Algorithmen dafiir.

e Semantische Kartierung: Die Sensorwerte des 3D-Scanners ergeben ausschlielich ein Geometrie-
modell der Umgebung. Wir arbeiten an Methoden und Algorithmen, Umgebungsmodelle zu inter-

pretieren, also beispiclsweise Objekte bestimmter Typen darin zu erkennen (Mobel, Wande etc.).

e Demonstrator-Anwendungen

Der 3D-Laserscan-Datensatz Hannover 1 (Aufsicht mit eingezeichnetem, automatisch rekonstruiertem Roboter-
Fahrweg). Der Datensatz ist automatisch aus Einzelscans zusammengesetzt, wobei die Roboterpositionen bei
den einzelnen Aufnahmen nur unprizise geschétzt werden mussten.
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Methods for Map-Based Reasoning (MERMAID)

Leitung Prof. Dr. Joachim Hertzberg

Mitarbeiter Sven Albrecht, M.Sc., Thomas Wiemann, M.Sc.

Laufzeit 07/2010 - 06/2012

Projektpartner ~ Massey University, Palmerston North, Neuseeland

Forderung BMBF (Internationales Biiro)

Stichworte Umgebungsdateninterpretation, Semantische Kartierung, eingebettete Wissensbasierte
Systeme, Ambient Intelligence, Smart Environment

Web http://www.inf.uos.de/kbs/mermaid.html

MERMAID (Methods for Map-Based Reasoning, Methoden zum Schlussfolgern auf Basis von Umgebungs-
karten) ist ein Kooperationsprojekt zwischen der Arbeitsgruppe Wissensbasierte Systeme (Knowledge Based
Systems, KBS) und der Forschungsgruppe MUSE (Massey University Smart Environments Group) an der
Massey University. Es wird in Deutschland durch Mittel des BMBF zur bilateralen Kooperation mit Neuseeland
gefordert.

Das Projekt dient dem Transfer von Verfahren und entsprechender Software zum automatischen Schlussfolgern
auf Basis von Umgebungskarten zwischen den beiden Gruppen in beiden Richtungen. Die MUSE-Gruppe bringt
ihre Arbeiten zur Erkennung des Verhaltens von Menschen im Rahmen ihrer Untersuchungen im Bereich
Ambient Intelligence, Smart Environments und kontextaddquates Schlussfolgern ein; die AG KBS verwendet
ihre Arbeiten zur Semantischen Kartierung, zum Semantik-gestiitzten Nachvollzug (tracking) von Objekten auf
Basis von 3D-Laserscandaten. Ziel ist es, Methoden und Software aus der Arbeitsgruppe KBS aus der
Semantischen Kartierung zur Unterstiitzung der Interpretation des wahrgenommenen Verhaltens von Menschen
in Alltagsumgebungen einzusetzen, das von MUSE bearbeitet wird.

Interpretation eines Datensatzes aus 3D-Laserscanmessungen. In einer Messpunktwolke sind Objekte
(Besprechungstisch, Schreibtisch) automatisch gefunden, klassifiziert und in der Punktwolke durch ihre
zugehorigen CAD-Modellobjekte ersetzt worden.
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Robustness by Autonomous Competence Enhancement (RACE)

Leitung Prof. Dr. Joachim Hertzberg

Mitarbeiter Dipl.-Inf. Martin Giinther, Sebastian Stock, M.Sc.

Partner Universitit Hamburg (Koordinator), Universitit Leeds, Universitit Orebro, Universitit Aveiro,
HITeC

Laufzeit 12/2011 -11/2014

Foérderung EU, 7. RP ICT, Area ,,Cognitive Systems and Robotics*

Stichworte Planbasierte Robotersteuerung

Web http://www.inf.uos.de/kbs/race.html

Ziel des Projekts insgesamt sind Methoden, in Kognitiven Systemen das Verstindnis der Umgebung auf
semantischer Ebene dadurch zu verbessern, dass ,,Erfahrungen des Roboters beim Arbeiten in dieser Umgebung
ausgewertet werden. Erfahrungen entsprechen Aufzeichnungen von Daten auf mehreren Ebenen: Von abstrakten
Daten in Form von Zielen iiber Aufgaben und aktiven Kontrollstrukturen bis hin zu elementaren Sensor- und
Aktuatordaten. Roboter-Erfahrungen geben somit ein detailliertes Bild dariiber ab, wie der Roboter in der
Vergangenheit Ziele erfiillt hat, an Zielen gescheitert ist und welche Fakten und Ereignisse dabei auf allen
Ebenen sensorisch feststellbar waren.

Die Arbeitsgruppe Wissensbasierte Systeme bearbeitet in RACE hauptsichlich die Themen Plangenerierung,
Planausfiihrungskontrolle und Wissensreprésentation.

Da das Projekt erst im Dezember 2011 begonnen wurde, liegen fiir 2011 noch keine vorzeigbaren Ergebnisse
VOr.

OREBRO
UNIVERSITET

UNIVERSITY OF LEEDS

UH
iti
/2% Universitit Hamburg

DER FORSCHUNG | DER LEHRE | DER BILDUNG

UNIVERSITA ) OSNABRUCK

HilTec

Projektpartner
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Technologietransfer Wissensbasierte Systeme (TTWISS)

Leitung Prof. Dr. Joachim Hertzberg

Mitarbeiter Sven Albrecht, M.Sc. (IIT), Dipl.-Inf. Kai Lingemann (IIT)

Partner Institut fiir Innovationstransfer, UOS

Laufzeit 2009 - 09/2011

Forderung externe Auftraggeber

Stichworte Roboternavigation, Kartierung, Verarbeitung von 3D-Laserscandaten,
Planbasierte Robotersteuerung

Web http://www.inf.uos.de/kbs/ttwiss.html

Aufnahme und Verarbeitung von Umgebungsdaten durch mobile Sensortréiger ist ein Markt der Zukunft, dessen
Entstehen wir gerade beobachten konnen. Die automatische Verarbeitung beschriankt sich heute meist darauf,
einzelne Datensdtze (Kamerabilder, 3D-Laserscans, ...) zu kompletten Szenen-Datensédtzen zusammenzusetzen.
Ein groBer Schritt vorwérts in der Aufbereitung wie in der Nutzung dieser Daten ergibt sich, wenn semantische
Information aus den Sensordaten extrahiert, mit Techniken Wissensbasierter Systeme verarbeitet und auf die
Interpretation der Sensordaten wiederum angewendet werden kann.

TTWISS war ein ,,Rahmenprojekt®, innerhalb dessen je nach Auftrag einzelne, von externen Kunden finanzierte
Entwicklungsprojekte zum Technologietransfer durch die Arbeitsgruppe Wissensbasierte Systeme durchgefiihrt
werden. Solche Projekte bieten wir organisatorisch iiber das Institut fiir Technologietransfer der Universitit
Osnabriick (http://www.iti.uni-osnabrueck.de/) an. Themen, die entsprechende Ergebnisse fritherer Forschungs-
arbeiten der Arbeitsgruppe aufgreifen, sind:

e Navigation mobiler Roboter (sicheres autonomes Fahren, Lokalisierung)

e Automatische Kartierung der Umgebung (2D-, 3D-Karten) durch mobile Roboter oder auf Basis
anderer Sensortrager

e  Verarbeitung (Registrierung, Vermaschung) von 3D-Laserscans

e Semantische Interpretation von 3D-Laserscandaten

e Planbasierte Robotersteuerung, Scheduling

Im Jahr 2011 wurde ein Projekt im Rahmen des BMBF-Luftfahrtclusters Metropolregion Hamburg abge-
schlossen und fiir einen Industriepartner eine Studie zum Matching von CAD-Daten mit Computertomograph-
Punktwolken durchgefiihrt. TTWISS wurde zum September 2011 abgeschlossen, da der Technologietransfer seit
Oktober 2011 im Rahmen der DFKI-Auf3enstelle Osnabriick organisiert wird.

n.traﬂSfer """ Institute fir

Innovations -
Transfer

Institut fiir Innovations-Transfer
an der Universitit Osnabriick

Auftriage zu Entwicklungsprojekten im Rahmen von TTWISS wurden organisatorisch durch das Institut fiir
Innovationstransfer an der Universitdt Osnabriick abgewickelt.
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Lehrbuch zum Thema Mobile Roboter

Leitung Prof. Dr. Joachim Hertzberg

Mitarbeiter Dipl.-Inf. Kai Lingemann, Prof. Dr. Andreas Niichter (Jacobs Universitit, Bremen)
Laufzeit 2008 - 2011

Stichworte Mobile Roboter

Web http://www.mobile-roboter-dasbuch.de/

Wo bin ich? Wohin soll ich? Wie komme ich dahin? Mobile Roboter in Alltagsumgebungen wie in Biiros oder
auf Stralen miissen stindig solche Fragen beantworten, sollen sie autonom, also ohne Fernsteuerung, operieren.
Die Berechnungen im Robotersteuerungsprogramm beruhen wesentlich auf Sensordaten aus der Umgebung, die
oft unvollstindig oder fehlerhaft sind.

Das vorliegende Lehrbuch fiihrt aus der Informatik-Perspektive in die entsprechenden Algorithmen und Repré-
sentationen ein. Ausgehend von Uberblicken zu Sensorik und Sensordatenverarbeitung werden alle zentralen
Aspekte der Steuerung autonomer mobiler Roboter behandelt: Bewegungsschétzung, Lokalisierung in Karten,
Kartierung, Navigation, Umgebungsdateninterpretation und Software-Architekturen zur Robotersteuerung.

Das Buch ist aus Lehrveranstaltungen entstanden und ist nicht nur fiir die Bachelor-Lehre an allen Hochschul-
arten, sondern auch zum Selbststudium und als Nachschlagewerk geeignet.

Die Arbeit am Manuskript wurde Ende 2011 abgeschlossen; das fertige Buch wird dementsprechend im Friihjahr
2012 im Druck erscheinen.

JOACHIM HERTZBERG
KAI LINGEMANN
ANDREAS NUCHTER
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Automatika 52(3):199-222, 2011, Special Issue Selected papers from the 4th European Conference on Mobile
Robotics

Vornberger, O.:
Blended Learning - Unterstiitzung der Priisenzlehre durch digitale Medien
Neues Handbuch Hochschullehre, Verlag Raabe, Mérz 2011


http://www.puk-workshop.de/puk2011/�

Studiengange
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Die Veranstaltungen der Informatik werden von Studierenden der folgenden Studienginge besucht:

Bachelor of Science in Cognitive Science

Bachelor of Science in Informatik

Bachelor of Science in Mathematik/Informatik

Bachelor of Science in Physik

Bachelor of Science in Physik mit Informatik

Bachelor of Science in Information Systems

Bachelor of Science in Geoinformatik

Bachelor of Science in Angewandte Systemwissenschaften

Master of Science in Cognitive Science

Master of Science in Geoinformatik

Master of Science in Informatik

Master of Science in Mathematik mit Anwendungsfach
Master of Science in Physik mit Informatik

Master of Science in Information Systems

Master of Science in Umwelt- und Ressourcenmanagement

Diplom Angewandte Systemwissenschaft
Diplom Mathematik
Diplom Physik

Gymnasiales Lehramt Mathematik
Zwei-Facher-Bachelor
Bachelor berufliche Bildung

Master Lehramt an Gymnasien

Master Lehramt an berufsbildenden Schulen

Master Lehramt an berufsbildenden Schulen mit den beruflichen Fachrichtungen Elektrotechnik und
Metalltechnik



Lehrveranstaltungen
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Sommersemester 2011

59

Nr. Vorlesungen Dozent

6.600 Informatik B: Objektorientierte Programmierung Pulvermiiller, E., Runte, W.

6.604  Informatik D: Einfithrung in die Theoretische Informatik Sperschneider, V.

6.608 Datenbanksysteme Vornberger, O., Neubauer, N.

6.612  Einfiihrung in die Kombinatorische Optimierung Knust, S., Waldherr, S.

6.616 Complex Scheduling Problems Knust, S., Paul, M.

6.620  Einfiihrung in die Kiinstliche Intelligenz Hertzberg, J., Lingemann, K.

6.624  Entwurf digitaler Systeme Brockmann, W., Buscherméhle, A.

6.632  Programmieren in C# Mertens, R.

6.636  Web-Technologien Thelen, T.

6.640  Grundlagen mechatronischer Systeme Brockmann, W., Rosemann, N.

6.642 Webanwendungen mit Adobe Flash Ketterl, M.

6.644  Computational Intelligence Brockmann, W., Buscherméhle, A.,
Rosemann, N.

6.648  Didaktik der Informatik II Gieseke, W.

Nr. Praktika Dozent

6.690  Datenbankpraktikum Vornberger, O.

6.692  Java-Praktikum Goers, J.

6.694  Robotikpraktikum Hertzberg, J., Albrecht, S.

6.696 Hardware-Praktikum Brockmann, W., Buscherméhle, A.

6.698  Praktikum zur Didaktik der Informatik Morisse, K., Heidemann, J.

Nr. Projektgruppen Dozent

6.660 Projekt: LAS VEGAS Hertzberg, J., Lingemann, K.,
Wiemann, T., Albrecht, S.

6.662  Virtueller Campus 3D Vornberger, O., Wenke, H.

Nr. Seminare Dozent

6.650  Seminar zur Theoretischen Informatik Sperschneider, V.

6.652  Seminar ,,Programmiersprachen® Goers, J

6.654  Seminar

Parallele Programmierung und Randomisierte Algorithmen Hertzberg, J.
Nr. Arbeitsgemeinschaften und Kolloquien Dozent
6.670  Oberseminar Informatik Brockmann, W., Goers, J., Hertzberg, J.,

Knust, S., Pulvermiiller, E.,
Sperschneider, V., Vornberger, O.
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Wintersemester 2011/2012
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Nr. Vorlesungen Dozent

6.600 Informatik A: Algorithmen und Datenstrukturen Vornberger, O., Biischer, S.,
Neubauer, N.

6.606 Informatik C: Grundlagen der Technischen Informatik Brockmann, W., Buschermdhle, A.

6.608  Algorithmen der Bioinformatik Sperschneider, V.

6.610  Software Engineering Pulvermiiller, E., Runte, W.

6.612 Wissensbasierte Systeme Hertzberg, J., Albrecht, S., Lingemann, K.

6.614  Graphenalgorithmen Knust, S., Paul, M.

6.616 Web-Technologien II Thelen, T.

6.618  Optimierungsalgorithmen und Anwendungen Knust, S., Waldherr, S.

6.620  Einfithrung in die Programmiersprache C++ Wiemann, T.

6.622 XML und XSLT Gieseking, M.

6.624  Didaktik der Informatik I Gieseke, W.

6.630  Compilerbau Goers, J.

6.632  Internet-Recht Heyers, P.

Nr. Praktika Dozent

6.730  Bioinformatikpraktikum Sperschneider, V.

6.732  Robotikpraktikum Hertzberg, J., Albrecht, S., Wiemann, T.

6.734  Systemdesign-Praktikum Brockmann, W., Lintze, C., Hiilsmann, J.

Nr. Projektgruppen Dozent

6.660 Projekt: LAS VEGAS Hertzberg, J., Lingemann, K.,
Wiemann, T., Albrecht, S.

6.662  Virtueller Campus 3D Vornberger, O., Wenke, H.

Nr. Seminare Dozent

6.700  Web Publishing Vornberger, O.

6.702  Anwendungen der kombinatorischen Optimierung Knust, S., Waldherr, S.

6.704 Reading Club ,,Berufsleben* Brockmann, W.

6.706 Masterseminar:

Softwareentwicklungs- & Projektmanagement-Tools Goers, J.

6.710  Seminar zur Didaktik der Informatik Heidemann, J.

6.712  Parallel Processing Tools Hertzberg, J., Wiemann, T.

6.720  Oberseminar Informatik Brockmann, W., Géers, J., Hertzberg, J.,
Knust, S., Pulvermiiller, E.,
Sperschneider, V., Vornberger, O.

6.722  Oberseminar Kombinatorische Optimierung Knust, S.



Abschlussarbeiten
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Name, Vorname Titel Abschl. AG* Datum

Alter, Markus Synchronisation von Android-Smartphones mit B.Sc. MI 02/2011
Pimero 2010 iiber einen Google Account

Bruns, Sebastian Implementierung eines GPS-unterstiitzten Stadt- B.Sc. MI  02/2011
fiihrers fiir Osnabriick auf Android-basierten
Smartphones

Kolodzey, Sascha Modellierung von 3D Wolken auf Basis von 2D B.Sc. MI  02/2011
Bewdlkungsdaten und Rendering mittels Raster-
grafik

Paul, Mareike Optimierung von Schichtpldnen bei ambulanten M.Sec. KO  02/2011
Pflegediensten

Trame, Marcel Integration des ,,virtPresenter in den Kontext M.Sc. MI 02/2011
sozialer Netzwerke mit OpenSocial

Wesker, Malte Produktliniensoftware mit variablen krypto- B.Sc. SE 02/2011
graphischen Verfahren

Bolten, Jan Feed-Inhalte in Portalumgebungen — System- M.Sc. SE 03/2011
konzeption fiir eine flexible Transformation und
Archivierung von Feed-Inhalten

Lintze, Christian Modellbasierte Analyse interagierender Dipl. TI 03/2011
selbstoptimierender Systeme

Schwan, Constanze Using Logical Reasoning in Sensor Data Dipl. WB  03/2011
Interpretation

Schwarz, Christoph Beschleunigte Routing-Algorithmen fiir eine Dipl. KO  04/2011
Frachtborse im Internet

Kiesow, Lars Approximative Berechnung einer 6D-Pose mit B.Sc. WB  05/2011
Hilfe einer inertialen Messeinheit

Emerich, Johannes hobbes — Ein Java-Interpreter in JavaScript B.Sc. MI 06/2011

Hebbelmann, Uwe MindDrag: Web-Inhalte teamorientiert recher- M.Sc. MI  06/2011
chieren und visuell aufbereiten fiir Apple
iPhoneliPad

Kiefer, Richard Non-Primitive Cubic Point Cloud Reduction for B.Sc. WB  06/2011
Iterative Closest Point

Viergutz, Christian Integrated Production and Distribution Dr. KO  06/2011
Scheduling

Abraham, Dominik Erkennen von zusammenhéngenden Baugruppen B.Sc. WB  07/2011
in CAD-Daten

Schulz, Claudia How to Deal with Ontologies in an Anchoring B.Sc. WB  08/2011
Framework

Bogusch, Daisy-Julia Bedarfsanalyse und Gestaltung eines CMS- B.Sc. SE 09/2011

basierten erweiterbaren Webauftritts fiir eine
Kirchengemeinde
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Fox, Patrick Technische und soziale Konzepte von Dr. MI 09/2011
Vorlesungsaufzeichnungen in sozialen
Netzwerken

Wagner, Peer Entwicklung einer Simulationsumgebung zur M.Sec. SE 09/2011
Analyse von Bewegungsablaufen moderner
Pipeline-Inspektionssysteme

Dorau, Kai Implementierung und Validierung von phylo- M.Sc. TH 10/2011
genetischen Distanz-Methoden auf Basis von
Genome-Rearrangements

Imwalle, Julian Behandlung von Unsicherheiten am Beispiel des B.Sc. TI 10/2011
Laufroboters WALTER

Kogelberg, Robin Fusion von Tiefeninformation mit Farbwerten M.Sc. WB  10/2011
von digitalen Kamerabildern

Linnemeyer, Christian Vergleich lokaler Filter — Algorithmen zwischen B.Sc. MI 10/2011
OpenGL und OpenCL

Buf}, Ralf Verfahren zur Anomalieerkennung und deren B.Sc. TI 112011
Anwendung in lernfahigen Systemen

Engelfried, Carlos Optimierte Lagerplanung in Containerterminals B.Sc. KO 11/2011

Meyer, Michael Programmierung eines Wortlegespiels mit B.Sc. SE 11/2011
kiinstlicher Intelligenz als Computergegner

Stock, Sebastian Eine Untersuchung von BLNs als Umgebungs- M.Sc. WB  11/2011
représentation fiir Wissensbasierte Roboter

ABbrock, Marc-André Zyklisches Nachrichten-Scheduling in Baseline- B.Sc. KO 12/2011
Netzwerken

Haénel, Rolf Thomas Mobile 3D Augmented Reality mit reduziertem B.Sc. MI 12/2011
Markereinsatz

Haldenwang, Nils Agile Entwicklung einer Webapplikation zur B.Sc. MI 12/2011
Verwaltung und Auswertung von Klausur- und
Ubungsaufgaben in der Hochschullehre

Kiinne, Daniel Erfassung und Visualisierung von M.Sc. MI 12/2011
Echtzeitverkehrsdaten mit Smartphone

Meyer, Denis Multimodale 6D-Lokalisierung unter B.Sc. WB  12/2011
Zuhilfenahme einer 3D-Kamera

Niermann, Philipp Reduzierung von Konflikten in der Anflug- M.Sc. WB  12/2011
planung

Schoenke, Jan Hendrik Algorithmen fiir verldssliche Selbstmodelle zur B.Sc. TI 12/2011

Anomalieerkennung

* Betreuende Arbeitsgruppe:

KO = Kombinatorische Optimierung, MI = Medieninformatik, TI = Technische Informatik,

WB = Wissensbasierte Systeme, TH = Theoretische Informatik/Bioinformatik, SE = Software Engineering
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Auszeichnungen und Preise

e Mathias Menninghaus erhielt am 18.02.2011 den "Forderpreis des Studentenwerks Osnabriick™ fiir
herausragende Leistungen in der Betreuung von Studierenden auf Vorschlag von Prof. Vornberger

e Dirk Stiirzekarn erhielt am 18.02.2011 den "Intevation-Forderpreis flir Freie Software" fiir seine
Diplomarbeit "Fuflgdngernavigation mit Augmented Reality auf Android-basierten Smartphones" auf
Vorschlag von Prof. Vornberger

e Roland Tapken erhielt am 18.02.2011 den "buw-Forderpreis" fiir die Masterarbeit "Evolution einer Business-
Anwendung am Beispiel der SenerTec DachsWelt" auf Vorschlag von Prof. Vornberger

e Das Team Osna-Be! der Arbeitsgruppe Wissensbasierte Systeme belegte den 1. Platz in der Simulation
Mixed-Reality League auf der RoboCup German Open, April 2011, Magdeburg

o Sigrid Knust erhielt fiir das Jahr 2011 ein Best Reviewer Certificate beim Journal Omega (Elsevier)

Presseecho

15.01.2011

27.02.2011

02.03.2011

03.07.2011

11.11.2011

Neue Osnabriicker Zeitung

Osnabriicker Sonntagszeitung

Osnabriicker Nachrichten

Osnabriicker Sonntagszeitung

Agrarzeitung

,»Cyber-War: Welche Gefahren lauern im Netz?*
Informatik-Professor: Viren und Wiirmer bieten idealen
Néhrboden fiir Verschwdrungstheorien

»Smartphone-Spiel und Vorlesungsaufzeichnungen*
Auf der CeBIT présentiert sich die Uni Osnabriick mit zwei
Exponaten

,,Mit Smartphone-Spiel*
OS-Uni prasentiert auf der CeBIT zwei Entwicklungen

,Die Griechenlandkrise wére mit Bitcoins nicht passiert*
Prof. Vornberger zu digitalem Geld

,,Schone neue Lernwelt*
Katja Bongardt schreibt iiber Vorlesungsaufzeichnungen
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Eroffnung der Aulienstelle Osnabriick des DFKI Robotics Innovation Center

Am 29. September 2011 wurde die AuBBenstelle Osnabriick des Bremer Robotics Innovation Center (RIC) des
Deutschen Forschungsinstituts fiir Kiinstliche Intelligenz (DFKI) im Beisein der niederséchsischen Wissen-
schaftsministerin Prof. Dr. Johanna Wanka und zahlreicher Ehrengéste erdffnet. Die Ministerin wertete die
Einrichtung der DFKI-Aufenstelle als gute Moglichkeit, das Profil der Universitét weiter zu scharfen. ,,Die
intensive Zusammenarbeit mit dem weltweit grofiten Forschungszentrum fiir Kiinstliche Intelligenz wird positive
Auswirkungen auf die Universitit haben. Der Standort Osnabriick wird durch innovative Projekte gestérkt und
attraktiver fiir Unternehmen und Wissenschaftler.“

,»In den letzen Jahren ist das DFKI rasant gewachsen und mit unserer neuen Auflenstelle an der Universitét
Osnabriick wollen wir diese Erfolgsgeschichte fortsetzen®, sagte der Vorsitzende der DFKI-Geschaftsfiihrung,
Prof. Dr. Dr. h.c. mult. Wolfgang Wahlster in seiner Eroffnungsansprache. ,,Auch in Osnabriick wollen wir
zeigen, dass sich Spitzenforschung und wirtschaftsnahe Innovationsprojekte mit der regionalen Wirtschaft ideal
kombinieren lassen.

Fiir Universitétsprasident Prof. Dr.-Ing. Claus Rollinger ist die Ansiedlung in Osnabriick die Erfiillung eines lang
gehegten Wunsches: ,,Die Entwicklung des wissenschaftlichen Umfeldes mit auleruniversitaren Forschungs-
einrichtungen ist ein strategisches Kernziel der Universitét und ein wichtiger Schritt nach vorn. Auf diesen
Moment haben wir lange hingearbeitet.* Fiir regionale Wirtschaftsunternehmen werde die Auflenstelle den
Zugang zum exzellenten Forschungspotential des DFKI erleichtern und die anwendungsorientierte Forschung
und Entwicklung in Osnabriick stirken. Die Osnabriicker AuBenstelle des DFKI Robotics Innovation Center
(Bremen) erhédlt vom Land einen Finanzierungsbeitrag von je 180.000 Euro fiir die néchsten drei Jahre. Weitere
Gelder muss die Auflenstelle als gemeinniitzige Public-Private-Partnership iiber Forschungsforderungen und
Entwicklungsauftrage einwerben. Nach drei Jahren ist eine erste Evaluation vorgesehen.

Die Osnabriicker Wissenschaftler forschen zu den Themen planbasierte Robotersteuerung und semantische
Interpretation von Sensordaten. ,,Roboter sollen in Zukunft Objekte und Fakten in ihrer Umgebung wahrnehmen,
daraus Schliisse ziehen und entsprechend vorgegebener Ziele ihre Handlungen selbsténdig planen®, so der
wissenschaftliche Leiter der AuBenstelle, Prof. Dr. Joachim Hertzberg von der Universitdt Osnabriick. ,,Diese
Themen sind in der Wissenschaft international hoch aktuell. Schon kleine Fortschritte in der wissenschaftlichen
Arbeit haben grof3e Folgen fiir mdgliche technische Leistungen in Wirtschaft und Gesellschaft.

Der Leiter des DFKI-Robotics Innovation Center in Bremen, Prof. Dr. Frank Kirchner, fiigte hinzu: ,,Ein Ziel
der AuBlenstellengriindung ist es, fiir Unternehmen der Region das exzellente Forschungs- und Entwicklungs-
potenzial des DFKI leichter zugénglich zu machen. Die Forschungsergebnisse sollen insbesondere in den
Gebieten Landmaschinentechnik und Elektromobilitdt eingesetzt werden.
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Projektgruppe ,,3D-Spieleprogrammierung® auf der CeBIT

Die Projektgruppe ,,3D-Spieleprogrammierung auf mobilen Endgerdten‘ befasste sich von April 2010 bis April
2011 mit der Entwicklung einer virtuellen Schatzsuche auf Smartphones. In der Endphase der Entwicklung
hatten die Studenten Gelegenheit, ihre Ideen und Losungsstrategien mit einem Exponat auf der Computermesse
CeBIT 2011 vorzustellen. Hierbei dienten die zentralen Technologien aktueller Smartphones wie GPS,
Kompass, Lagesensoren, Kamera, Internetanbindung und die Grafikschnittstelle OpenGL als Ausgangspunkt.

Die konsequent auf Mobilitéit ausgelegte Spielmechanik kombiniert Spieleraktionen in der realen Welt mit
Elementen einer virtuellen Welt. Umgesetzt ist dies als ein verteiltes Programm, bei welchem eine zentrale
Spieleverwaltung die Kommunikation zwischen den Spielteilnehmern regelt und sdmtliche notwendigen
Informationen fiir einen geregelten Spielablauf verwaltet. Die Smartphones dagegen registrieren mithilfe von
GPS in Verbindung mit unterschiedlichen Sensoren die Spielerhandlungen und présentieren dem Spieler via
Augmented Reality die Spielwelt. Fiir Letzteres werden in der virtuellen Welt platzierte Dinge, wie etwa Tresore
mit Schitzen, in das Kamerabild integriert, sofern diese sich im realen Sichtbereich des Spielers befinden.

Allgemein steigt durch die zunehmende Verbreitung von Smartphones die Nutzung verschiedener ortsbezogener
Dienste und mobiler Internet Applikationen in mannigfaltigen Alltagssituationen derzeit drastisch an. Deshalb
konnen die Ergebnisse dieses Projekts im Speziellen als Anregung dienen, wie die konsequente Kombination der
Maglichkeiten moderner Smartphones zu neuartigen Applikationen fiithren kann.
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